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Embalaje

Méquinas automaticas y
semi-automaticas

de embalaje para cajas
de cartdn, bolsas

de plastico, envoltorios o
con celofan, etc.

Maquinaria de
transporte

Cintas transportadoras
de productos para
almacenes, empresas de
transporte, etc.

Industria de proceso
de Alimentos
Maquinaria para
panaderia, bollerfa y
pasta fresca, equipos de
confiterfa, mezcladoras y
liquadoras, equipos para
dosificacion liquida o con
harina, etc.
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Equipos de lavado
automatico de coches

Bombas
Ventiladores, secadores,
tratamiento de aguas, etc.

Ventiladores
Ventiladores para aire
acondicionado, sistemas
de refrigeracion,
compresores.



COMPACTO, VERSATIL
Y ALTAS PRESTACIONES

CONVERTIDORES Kl =
DE FRECUENCIA S—
MONOFASICOS 0,4...2,2kW (240VAC)
TRIFASICOS 0,4...110kW (400VAC)

.JLovato
___ electric

ENERGY AND AUTOMATION



Bl CONVERTIDORES DE FRECUENCIA

se I I e VL B Sheendle
energética CLASE

MODULARIDADY DIAGNOSTICO

UNIDADES DE

P OT EN C 1A Eficiencia clase IE2 (EN50598-2)

La eficiencia del convertidor
UNIDADES es un 25% mayor que el valor
de referencia para clase IE1.

LOGICAS

UNIDADES DE CONTROL

Teclado y visor Médulo USB Médulo Wi-Fi

B MODULOS DE INTERFAZ DE USUARIO

« Intercambiables.

« Desmontable sin quitar alimentacién.

Ventajas

« Reutilizable en la mayoria de convertidores.

« Proteccion de ajustes con la capacidad de operar la unidad,
incluso sin los médulos.
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Conexion con el Software VLBXSW. Acceso a pardmetros del convertidor

incluso sin alimentar el convertidor (por el médulo USB).

- Fécil ajuste de parametros y repetibles mediante el software VLBXSW,
descargable gratuitamente en el sitio web www.LovatoElectric.com.

- Diagndstico (curvas de carga, parametros de control PID, etc.).




B CARACTERISTICAS EMC

Filtro supresor EMC integrado (EN61800-3), longitud de cable:
» hasta 3m para cat. C1 (para medidas de 0,4kWy 0,75kW)
» hasta 20m para cat. C2

integrado en caso
de redes IT

Placa de pantalla para
cables de controls

BINSTALACION “LADO A LADO”

Pueden instalarse multiples
convertidores de frecuencia
sin dejar espacio libre

lateral para ahorrar espacio.

B DISPLAY REMOTO

EXCRDUT es un display remoto, que permite

la monitorizacién, control y mando a través de

su pantalla tactil. El interface aislado RS-485

incorporado permite la conexién simultdnea hasta

32 convertidores VLB. Los convertidores deben estar

equipados con la unidad légica Modbus RTU

(codigo VLBXLOG).

La configuracién es completamente automatica: el display remoto EXCRDU1

reconoce automaticamente el tipo de convertidor conectado.

+ Mando del arranque y parada del motor.

- Posibilidad de invertir el sentido de rotacion del motor.

« Regulacién de frecuencia.

- Sefalizacién de alarmas activas.

- Reproduce en el display los LEDs del convertidor.

- Monitorizacién de la temperatura del motor y de la disipacion a traves de
grafico de barras.

- Control PID.

- Monitorizacién de las principales medidas eléctricas.

- Posibilidad de alcanzar distancias largas gracias al interface aislado RS485
(hasta 600 metros entre el EXCRDU1 y la unidad més distante).

- Compatibilidad con DIN 96x96mm y ANSI 4" para el mercado USA.

B MODULO DE SEGURIDAD STO
(Safe Torque Off)

Clase de seguridad SIL 3
(IECEN 61508)

Nivel de rendimiento e
(EN ISO 13849-1)

B MODO DE CONTROL DEL MOTOR

Velocidad
Control V/f lineal o cuadratico o curva ECO (para ahorro de energia)

Torque
Control vectorial en lazo abierto o cerrado

B CONTROL PID

En algunas aplicaciones, como el control de bombas y ventiladores, el control
PID integrado se utiliza para el ajuste automatico de la velocidad del motor,
con el fin de mantener constante una variable fisica, como la presién, la
temperatura o el caudal. El valor de la variable controlada (realimentacién) se
monitoriza a través de un transductor conectado a una entrada analégica del
convertidor, mientras que el controlador PID modula la frecuencia de salida
para alcanzar el valor objetivo deseado (consigna).
El control PID también incluye las siguientes funciones:
- sleep: al alcanzar el valor de consigna de la variable controlada, el variador
detiene el motor y entra en un modo de ahorro de energfa;
- wake-up: durante la fase de reposo, si el variador detecta que la
variable controlada se desvia del valor de consigna, vuelve a arrancar
automdticamente el motor y ajusta su velocidad para perseguir el valor
objetivo.
Ambas funciones son configurables con umbrales y retardos de disparo
independientes.

Hz A
Despertar —p
Dormir —»>

-

- — — —. Frecuencia calculada por el PID
Frecuencia generada




| W CARACTERISTICAS GENERALES

VLB es un variador de frecuencia de dimensiones
compactas, disponible en versién con
alimentaciéon monofésica o trifésica. Su versatilidad
y las numerosas funciones integradas lo hacen
adecuado para el control de aplicaciones como
bombas, ventiladores, compresores, maquinas
textiles, cintas transportadoras, maquinas de
embalaje, ascensores. La estructura modular,
compuesta por unidad de potencia, unidad l6gica
y unidad de control, lo hace extremadamente
flexible para satisfacer cualquier requisito de la
planta. Ademds, su carcasa compacta en forma
de "libro" permite la instalacién lado a lado sin
necesidad de espacio para ventilacion lateral.

La interfaz de usuario, formada por un teclado
con pantalla, permite configurar los pardmetros
de forma rapida e intuitiva. Como alternativa, se
puede programar desde un PC con el software de
configuracién y supervision VLBXSW mediante
conexion con médulos USB o Wi-Fi opcionales.

El supresor EMC integrado y el puerto de
comunicacién RS485 con protocolo Modbus-RTU
(integrado en accionamientos completos tipo
VLB3... A480) completan el equipamiento de
hardware. Como alternativa, hay disponibles varias
unidades légicas opcionales con los buses de
campo mds comunes, asi como una amplia gama
de accesorios para ampliar las funcionalidades.

Senales de referencia de velocidad.

« potenciémetro 0..10kQ

- sefiales de tensién analdgicas 0/2..10VDC,
-10..+10VDC, 0..5VDC o sefial analdgica de
corriente 0/4...20mA

DIMENSIONES [mm]

60

- botones frontales del teclado

- panel de control remoto

- 15 velocidades preseleccionadas con entradas
digitales

« motopotenciémetro

- ajustes por protocolo modbus RTU (RS485).

Entradas y salidas programables

« conexion pNp o nPn

- 5 entradas digitales

- 1 salida digital , 1 relé conmutado

- 2 entradas analdgicas 0/2..10VDC, -10..+10VDC,
0..5VDC 0 0/4...20mA seleccionable

- 1 salida analdgica 0..10VDC o nable.

Protecciones

sobrecorriente

cortocircuito de salida y defectos a tierra/masa
sobretension

subtension

pérdida de fase

sobrecarga térmica de motor (I’t)
proteccién térmica de motor por PTC
sobrecarga de motor y de la resistencia de
frenado

sobrevelocidad

inversion de giro.

Funciones

- control de velocidad y par motor

- V/flineal o curvas cuadraticas

- control vectorial en lazo abieto o cerradol
- control de ahorro energético ECO

- curvasensS

- buqueda rapida de velocidad

130

acceso al bus DC

inyeccion DC la parada o al arranque

PID integrado con funcién “dormir”y “despertar”
ciclos de frecuencia/tiempo programables
adequado para motores asincronos o sincronos
hasta 22kW

distintas configuraciones de pardmetros

menu de usuario (pardmetros favoritos)
modulo de entrada Safe Torque Off (STO)

clase SIL 3 (IECEN 61508).

Caracteristicas operativas
- tension de entrada:

-VLB1: monofasica 200...240VAC
- VLB3: trifasica 400..480VAC

- frecuencia de red: 50/60Hz

H
H

frecuencia de salida: 0..599Hz

sobrecarga de corriente: 150% durante 60s;
200% durante 3s

grado de proteccién IEC: IP20

temperatura de trabajo: -10..4-60°C

(45°C sin desclasificacion)

altura maxima: 4000m

(con desclasificacion por encima de 1000 m)
humedad relativa: 5..95% (sin condensacién)
instalacion “lado a lado”

supresor EMC integrado (EN61800-3)

classe de eficiencia IE2 (EN50598-2).

omologaciones y conformidad
omologaciones obtenidas: cULus, RCM.

Conforme a normas: EN6 1800-5-1, UL 61800-5-1,
CSA 22.2N°. 274.
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VLB30150A480 @ 180 384 165 342
. VLB30185A480 @ 180 384 165 342
0 © VLB30220A480 @ 180 384 165 342
R 2 8 N VLB30300A480 @ 180 384 165 342

aq 3\
VLB30370A480 250 520 230 450
1 VLB30450A480 250 520 230 450
VLB30550A480 250 623 265 536
I | VLB30750A480 250 623 265 536
VLB30900A480 258 775 304 685
VLB30900A480 258 775 304 685
VLB30055A480 VLB30075A480 - VLB30110A480 @ Nimero de lote que empieza por la letra E o superior.

serefieren a acci

por la unidad de potencia VLB...XX, la unidad ldgica VLBXL... y Ia unidad de control VLBXC...
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B REFERENCIAS PARA PEDIDOS
(6digo de pedido CARGA PESADA ® CARGA NORMAL @ Uds. Peso
UNIDADES _ _ . n Potendiade motor | . qutgr}cia de motor egneb Convelrtidores Unidades de
COMPLETAS Y DE Convertidores completos @ | Unidades de potencia & m t[:\f;]smo i m t[:(' M?;]S'CO i - completos potencia
n° | [kql [kg]
POTENCIA Alimentacién monofasica 200...240VAC 50/60Hz
- VLB104A240XX 24 04 0,5 (5] (5] [5) 1 - 0,850
- VLB107A240XX 4.2 0,75 1 [5) [5) [5) 1 - 1,050
- VLB115A240XX 7 15 2 [5) [5) [5) 1 - 1,400
- VLB124A240XX 9,6 2,2 3 (5] [5) [5) 1 - 1,400
Alimentacion trifasica 380...480VAC 50/60Hz
VLB30004A480 VLB30004A480XX 13 04 0,5 (5] (5] (5] 1 1,000 0,850
VLB30007A480 VLB30007A480XX 24 0,75 1 (5] [5) [5) 1 1,200 1,050
VLB30015A480 VLB30015A480XX 39 15 2 [5) [5) [5) 1 1,550 1,400
VLB30022A480 VLB30022A480XX 56 22 3 [5) [5) [5) 1 1,550 1,400
VLB30040A480 VLB30040A480XX 95 4 5 19 55 75 1 1,550 1,400
VLB30055A480 VLB30055A480XX 13 55 75 15,6 75 10 1 2,500 2,350
VLB30075A480 VLB30075A480XX 16,5 75 10 23 11 15 1 3,950 3,750
VLB30110A480 VLB30110A480XX 23,5 1 15 28,2 15 20 1 3,950 3,750
VLB30150A480 VLB30150A480XX 32 15 20 384 18,5 25 1 10,650 10,350
VLB30185A480 VLB30185A480XX 40 18,5 25 48 22 30 1 10,650 10,350
VLB3... VLB30220A480 VLB30220A480XX 47 22 30 564 30 40 1 10,650 10,350
VLB30300A480 VLB30300A480XX 61 30 40 732 37 50 1 10,650 10,350
- VLB30370A480XX 76 37 50 91,2 45 60 1 - 17,250
Mrow - VLB30450A480XX |89 45 60 107 55 75 e 17,250
- VLB30550A480XX 110 55 75 132 75 100 1 - 24,050
- VLB30750A480XX 150 75 100 180 90 125 1 - 24,050
- VLB30900A480XX 180 90 125 216 110 150 1 - 35,650
- VLB31100A480XX 212 110 150 254 132 175 1 - 35,650

@ (onvertidor completo (unidad de potencia, unidad logica con Modbus RTU y display de y teclado). @ Completar con unidades légicay de control. @ Carga pesada: 150% de sobrecarga durante 60s.
@ (arga normal: 120% de sobrecarga durante 60s. @ El funcionamiento con carga normal no estd disponible para este tamario.

UNIDADES LOGICAS

— o ) Descripcién Uds. de embalaje  Peso
) ;#_: - (C6digo de pedido " lig]
= g VLBXLO1 Unidad I6gica con CANopen 1 0,209
AL VLBXL02 Unidad logica con ProfiBUS 1 0,209
5 e VLBXLO03 Unidad logica con ProfiNET 1 0,209
] VLBXL04 Unidad légica con Ethercat 1 0,209
- & /i VLBXL06 Unidad légica con Modbus RTU 1 0,209
] VLBXLO7 Unidad légica sin puerto de comunicacién 1 0,209
VLB VLBXL08 Unidad légica con protocolo Modbus TCP 1 0,209
VLBXL09 Unidad légica con protocolo 10-Link 1 0,209
UNIDADES DE
CONTROL
o @lspdpali Descripcion Uiis,de embalaje  Peso
» —
= VLBXC00 Tapa de cierre 4 0,128
AL VLBXCO1 Visor y teclado 1 0,095
VLBXC00 VLBXCO1 VLBXC02 Moédulo de comunicacion USB 1 0,095
I I VLBXCO03 Maodulo de comunicaciéon Wi-Fi 1 0,095
VLBXC02 VLBXC03
ACCESSORIOS
e Descripcién Uiis. de embalaje  Peso
n [kg]
VLBXPO1 Kit de instalaciéon montaje a puerta para display y teclado VLBXCO1, IP65, cable incluido 1 0,340
Display remoto, LCD gréfico, pantalla tactil, puerto RS485 incorporado, para
EXCRDU1 monitorizacion y control de maximo 32 convertidores, proteccion IP65 y 4X, cablede 1 0,360
3m de longitud
EXCRDUT VLBXPO1 VLBXSM Mabdulo de entrada de seguridad 1 0,080
LPCPA0O1 Potentiometer 1kOhm, 1 turn, with knob, IP66, IP67 and IP69K on the front side 1 0,040

VLBXSM LPCPAQO1

También hay disponibles resistencias de frenado, reactancias de linea trifésicas y reactancias de motor trifasicas. Para més detalles, consulte www.LovatoElectric.com.
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