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@ REGULADOR AUTOMATICO DEL FACTOR DE POTENCIA

Manual de instrucciones

DCRL8

WARNING!

Carefully read the manual before the installation or use. A
This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current standards, to avoid

damages or safety hazards.

Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply inputs and short-
circuit the CT input terminals.

The cannot be held r ible for electrical safety in case of improper use of the equipment.

Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and descriptions
in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors, omissions or
contingencies arising there from are accepted.

A circuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be installed close by the

ATTENZIONE!

Leggere attentamente il manuale prima dell'utilizzo e I'installazione. A
Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti normative

impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose.

Prima di qualsiasi intervento sullo strumento, togliere tensione dagli ingressi di misura e di alimentazione e
cortocircuitare i trasformatori di corrente.

Il costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del dispositivo.
| prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche. Le
descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.

Un interruttore o disgiuntore va compreso nell'impianto elettrico dell'edificio. Esso deve trovarsi in stretta vicinanza
dell'apparecchio ed essere facilmente raggiungibile da parte dell'operatore. Deve essere marchiato come il dispositivo
di interruzione dell'apparecchio: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2

Pulire 'apparecchio con panno morbido, non usare prodotti abrasivi, detergenti liquidi o solventi.

ATTENTION !

equipment and within easy reach of the operator. It must be marked as the disconnecting device of the equipment:

IEC /EN 61010-1 § 6.11.2.

Clean the device with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or solvents.

Lire attentivement le manuel avant toute utilisation et installation. A
Ces appareils doivent étre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur en

matiére d'installations, afin d'éviter de causer des dommages a des personnes ou choses.

Avant toute intervention sur I'instrument, mettre les entrées de mesure et d'alimentation hors tension et court-circuiter
les transformateurs de courant.

Le constructeur n'assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d'utilisation impropre du
dispositif.

Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications a n'importe quel
moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune valeur
contractuelle.

Un interrupteur ou disjoncteur doit étre inclus dans I'installation électrique du batiment. Celui-ci doit se trouver tout
pres de I'appareil et I'opérateur doit pouvoir y accéder facilement. II doit étre marqué comme le dispositif
d'interruption de I'appareil : IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.

Nettoyer 'appareil avec un chiffon doux, ne pas utiliser de produits abrasifs, détergents liquides ou solvants.

UWAGAl

Przed uzyciem i instalacjg urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejszq instrukcje. /'\
W celu uniknigcia obrazen oséb lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ i =
wykwalifikowany personel, zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Przed rozpoczgciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odigczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢
zaciski przekfadnika pradowego.

Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo elekiryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania
urzadzenia.

Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane
katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umownej.

W instalacji elektrycznej budynku nalezy uwzglednié przetacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sig w
bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ fatwo osiggalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie stuzace do
wylgczania urzadzenia: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.

Urzadzenie nalezy czy$ci¢ miekkq szmatka, nie stosowaé $rodkow $ciemych, ptynnych detergentow lub rozpuszczalnikow.

przez

ACHTUNG'
Dieses H h vor Gebrauch und Install aufmerksam lesen.
- Zur Vermeidung von Personen- und Sachschéden diirfen diese Gerate nur von qualifiziertem

Fachpersonal und unter Befolgung der einschlégigen Vorschriften installiert werden.

Vor jedem Eingriff am Instrument die ufuhr zu den M trennen und die Stromwandler
kurzschlieBen.

Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung ibernimmt der Hersteller keine Haftung fiir die elektrische Sicherheit.
Die in dieser Broschiire beschriebenen Produkte konnen jederzeit weiterentwickelt und gedndert werden. Die im
Katalog enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewéhr.

In die elektrische Anlage des Gebdudes ist ein Ausschalter oder Trennschalter einzubauen. Dieser muss sich in
unmittelbarer Nahe des Geréts befinden und vom Bediener leicht zugénglich sein. Er muss als Trennvorrichtung fiir das
Gerat gekennzeichnet sein: [EC/ EN 61010-1 § 6.11.2.
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ADVERTENCIA

Das Gerat mit einem weichen Tuch reinigen, keine Scheuermittel, Fliissigreiniger oder Lésungsmittel verwenden.
Leer atentamente el manual antes de instalar y utilizar el regulador.
Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion

vigente a fin de evitar dafios personales o materiales.

Antes de realizar cualquier operacion en el dispositivo, desconectar la corriente de las entradas de alimentacion y
medida, y cortocircuitar los transformadores de corriente.

El fabricante no se responsabilizaré de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de forma
adecuada.

Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por consiguiente,
las descripciones y los datos técnicos aqui contenidos no tienen valor contractual.

La instalacion eléctrica del edificio debe disponer de un interruptor o disyuntor. Este debe encontrarse cerca del
dispositivo, en un lugar al que el usuario pueda acceder con facilidad. Ademds, debe Ilevar el mismo marcado que el

interruptor del dispositivo (IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2).
Limpiar el dispositivo con un trapo suave; no utilizar productos abrasivos, detergentes liquidos ni disolventes.

I'IPEI.'lYI'IPE)KﬂEHME'

Tpexe Yem MpUCTyNaTh K MOKTaXY Wi JKCTNyaTaLytu YCTpOiCTBa,
HACTOALLEr0 PyKOBOACTBA.

Bo n3GexaHue TpaBM Wnv MaTepuanbHoro yepba MOHTaX FAOMKEH CyLy
B COOTBETCTBIY C JS/CTBYIOL|MMI HODMATUBAMM.

Mepen nposezeHeM niobbix pabot no TexHuyeckoMy obenyxvBsaHiio yeTpoicTea HeobXxoaMMo 06eCTOUMTb BCe
M3VEPUTENbHbIE U MATal0LME BXOTHbIE KOHTAKTbI, a Taloke 3aMKHYTb HaKOPOTKO BXO/HbIE KOHTAKTbI TpaHc(opmaTopa Toka (TT).

0 03HaKOMbTECh C

SRR F AT HE - IEC/EN 610101 §6.11.2.

WEARSNTHEMIRE  ONEEHEN. RAERBN.
TbCA TOMbKO M

p He Hecet 3a obecneveHme anexTpC B Clydae MCNONb308aHMs
ycTporicTea.
V13pensi, onucakHble B HACTOSILEM [JOKYMEHTE, B M0G0/ MOMEHT MOTyT MOABEPTHYTBCS MAMEHEHMSIM U
Moatomy [aHHble U He MOTYT pa 9 Kak Ae/CTBUTENbHbIE C TOUKN

3PEHNA KOHTPAKTOB
OrieKTpU4eckan ceTb 37aHns JOMmkHa BbiTb OCHaLLEHa ABTOMATHHECKM BblKTioHaTerTem, KOTOPBIif ZJ0MKeH BbiTb PacTIONOXeH
BB oﬁopynoaanmﬂ B[ [focTyna ¢ KWiA BbIKNIOYATENb AOMKEH BbiTb MPOMapKUPOBaH Kak
OTKTTKYatoLLEE YCTPOiCTBO 060pyAoBaHUs: IEC /EN 61010 1§6.11.2.
OYHCTKY YCTPOVICTBA NPOM3BOAUTS C MIOMOLLbIO MSTKO/! CyX0i TkaHu, Gea np
MOIOLLMX CPEACTB UMK pacTBOPUTENeN.
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UPOZORNENi

Névod se pozomé proctéte, nez zacnete regulétor instalovat a pouzivat. A
Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi predpisy a normami pro predchazeni

(razli osob ¢i poskozeni véci.

Pred jakymkoli zasahem do pfistroje odpojte méfici a napajeci vstupy od napéti a zkratujte transformatory proudu.

V/yrobce nenese odpovédnost za elektrickou b t v pfipadé nevhodného pouZivani regulatoru.

Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit Gpravami ¢i dal$im vyvojem. Popisy a Udaje uvedené v katalogu
nemaji proto zadnou smluvni hodnotu.

Spinac ¢i odpojovac je nutno zabudovat do elekirického rozvodu v budové. Museji byt nainstalované v tésné blizkosti pristroje a
snadno dostupné pracovniku obsluhy. Je nutno ho oznacit jako vypinaci zafizeni pfistroje: [EC/ EN 61010-1 § 6.11.2.

Pristroj cistéte mékkou utérkou, nepouzivejte abrazivni produkty, tekuté Cistidla i rozpoustédia.

DIKKAT!

KAFKMX
Montaj ve kullanimdan dnce bu el kitabini dikkatlice okuyunuz. A
Bu aparatlar kigilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline karg! yirirlikte olan sistem kurma normlarina gére

kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler

Aparata (cihaz) herhangi bir miidahalede bulunmadan énce dlgiim girislerindeki gerilimi kesip akim transformatorlerinede kisa
devre yaptirniz.

Uretici aparatin hatall kt 1 glvenlige ait kabul etmez.

Bu dokiimanda tarif edilen Griinler her an evrimlere veya degisimlere agiktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerler herhangi bir
baglayici degeri haiz degildir.

Binanin elektrik sisteminde bir anahtar veya salter bulunmalidir. Bu anahtar veya salter operatdriin kolaylikla ulasabilecedi yakin
bir yerde olmalidir. Aparati (cihaz) devreden ¢ikartma gdrevi yapan bu anahtar veya salterin markasi: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.
Aparati (cihaz) sivi deterjan veya solvent kullanarak yumusak bir bez ile siliniz asindirici temizlik triinleri kullanmayiniz

AVERTIZARE!

Citifi cu atentie manualul inainte de instalare sau utilizare. A
Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita

deteriordri sau pericolele.

Inainte de efectuarea oricarei operatjuni de intretinere asupra dispozitivului, indepartati toate tensiunile de la intrarile de
masurare i de alimentare si scurtcircuitati bornele de intrare CT.

Producétorul nu poate fi considerat responsabil pentru siguranta electrica in caz de utilizare incorecté a echipamentului.
Produsele ilustrate in prezentul sunt supuse modificérilor si schimbarilor fara notificare anterioara. Datele tehnice si descrierile
din documentatie sunt precise, in masura cunostintelor noastre, dar nu se accepta nicio raspundere pentru erorile, omiterile sau
evenimentele neprevazute care apar ca urmare a acestora.

Trebuie inclus un disjunctor fn instalatia electrica a cladirii. Acesta trebuie instalat aproape de echipament si fntr-0 zona usor
accesibild operatorului. Acesta trebuie marcat ca fiind dispozitivul de deconectare al echipamentului: IEC/EN 61010-1 § 6.11.2.
Curatafi instrumentul cu un material textil moale si uscat; nu utilizafj substante abrazive, detergeni lichizi sau solventj.

___electric




1418 E 04 15

iNDICE

Historial de revisiones del manual
Introduccion
Descripcion
Funciones de las teclas frontales
Indicaciones en pantalla
Modos de funcionamiento
Medidas
Bloqueo del teclado
Capacidad de expansion
Puerto de programacion IR
Configuracion de parametros mediante un ordenador, una tableta o un smartphone . .
Configuracion de parametros mediante el panel frontal

Pégina

o o o gl o

LN NN NN

Configuracién rapida de un TC

Tabla de pardmetros ..................

AIaIMIAS o
Descripcion de as alarmas . ...t
Propiedades de las alarmas predeterminadas ...............coo i 1
Mend de Comandos . ..ot 1
Uso de la llave de programacion CX02 .......... ... iiiiiiii e 12
INSEAIACION . . . . 12
ESQUEMAS A8 CONBXION . ... .ottt e et e et 12
Disposicion de [0S terminales . .............oouiieei 14
Dimensiones mecanicas y escotadura del panel 14
Caracteristicas técnicas . .................. 15

HISTORIAL DE REVISIONES DEL MANUAL
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01 25/02/2015 Modificacién datos técnicos
INTRODUCCION

El disefio del regulador automético del factor de potencia DCRL8 incorpora las funciones mas avanzadas para aplicaciones de correccion del factor de potencia. Ademés de contar con una carcasa especial de
dimensiones extremadamente compactas, el DCRL8 combina el moderno disefio del panel frontal con una instalacion practica y la posibilidad de expansion por la parte posterior, en la que se pueden alojar dos

médulos de expansion EXP. La pantalla LCD proporciona una interface de usuario clara e intuitiva.

DESCRIPCION

Controlador automético del factor de potencia.

Montaje en panel, carcasa estandar de 144x144mm.

Pantalla LCD con iconos retroiluminada.

Versiones: DCRL8 con 8 pasos, ampliable a 14 méx.

5 teclas de navegacion para funciones y configuracion.

Mensajes de alarma con texto en 6 idiomas (italiano, inglés, francés, espafiol, portugués y alemdn).
Bus de expansion con 2 ranuras para mddulos de expansion EXP:
« Interfaces de comunicacion RS232, RS485, USB y ETHERNET.
« Salidas de relé adicionales.

Medida de verdadero valor eficaz (TRMS) de alta precision.

Alimentacién auxiliar con amplio rango de tensién (100-440VAC).

Programacion por panel frontal, con un ordenador o tableta/smartphone.
Proteccion de la configuracién por contrasefia de 2 niveles.

Copia de seguridad de la configuracion original.

Sensor de temperatura incorporado.

Montaje sin necesidad de usar herramientas.

Gran variedad de medidas disponibles, incluidas THD de tension y corriente, con andlisis de arménicos de orden 15 como maximo.
Entrada de medida de tension separada de la alimentacion, para uso con TV en aplicaciones de tension media.

Interface de programacién optica frontal, aislada galvénicamente, de alta velocidad, impermeable y compatible con llave de programacién (dongle) USB y WiFi.

FUNCIONES DE LAS TECLAS FRONTALES

Tecla MODE - permite desplazarse por las medidas disponibles y seleccionarlas. También se utiliza para acceder a los men(s de programacion.

Teclas A y ¥ — permiten configurar valores y seleccionar pasos.
Tecla MAN — permite seleccionar el modo manual.
Tecla AUT - permite seleccionar el modo automético.

INDICACIONES EN PANTALLA

Modo (0 Inductivo | ( Modo ] (i Estado ‘, Estado b
manual capacitivo automatico ventilador salidas
L L refrig.
‘_—\_‘ 2 N\ — ~__I r/__. o S J
( ; 4 I/ / P
Pantalla |\ \;IIL_.L {;} o A1 9 %/ - s .
L - . /A2 04
== ) %_\) 43 11 {5;": 5 )
((ewragara | S 4 4 24 [f" e
‘ | S /&\___ﬂ 5 ﬁ_;}!;-__'_ ity
\ cos § £ 5 J
& = ) $7 — | : <
Pantala ) 7 = |
N i THERE 22 = oo
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MODOS DE FUNCIONAMIENTO
Los tres modos de funcionamiento que existen se enumeran a continuacion:

Modo de PRUEBA

— Cuando el equipo es nuevo de fabrica y no se ha programado antes, entra automaticamente en el modo de PRUEBA, que permite al instalador activar manualmente cada una de las salidas de relé para verificar que
el cableado del cuadro es correcto.

- El'modo de PRUEBA de indica mediante la aparicion de tres guiones --- en la pantalla principal.

- Las salidas se activas y desactivan de forma directa pulsando las teclas A y ¥, sin tener en cuenta el tiempo de reconexion.

- El'modo de PRUEBA se cierra de forma automatica tras programar los pardmetros (consultar el capitulo Configuracién de pardmetros).

ey F —
Indicacién | MNimero total
del modode | | 1 de pasos
PRUEBA NE |
~— _. 3
= ™ 5 '
Revisidn de L [ Variante de
firmware (o L 7 | modelo de
r u | dispositive
Modos MAN y AUT
- Los iconos AUT y MAN indican los modos de funcionamiento automatico o manual.
— Para seleccionar el modo manual, pulse la tecla MAN durante 1 segundo.
- Para seleccionar el modo automatico, pulse la tecla AUT durante 1 segundo.
- ElI'modo de funcionamiento se almacena en la memoria cuando se desconecta la corriente.

Modo MAN

- Cuando el dispositivo se encuentra en el modo manual, es posible seleccionar un paso y conectarlo o desconectarlo de forma manual.

- Enla pantalla alfanumérica aparece MAN junto con el icono correspondiente para indicar el modo manual. Si se pulsa MODE es posible desplazarse por las demdas opciones de la forma habitual.

- Los pasos se podran activar o desactivar de forma manual mientras aparezca MAN en el indicador alfanumérico. Utilizar la tecla A or W para seleccionar un paso. El paso seleccionado parpadeard rdpidamente.
- Pulsar MODE para conectar o desconectar el paso seleccionado.

- Sitodavia no se ha agotado el tiempo de reconexion del paso seleccionado, el icono MAN parpadeard para indicar que la operacion se ha aceptado y que se realizaré cuando resulte posible.

- La configuracion manual de los pasos se mantendrd aunque se corte la corriente. Los pasos recuperardn su estado original cuando se restablezca el suministro eléctrico.

7 -
lcono modo. ™
MAN [

LS A

E—
kvar total |

introducido
&n MAN

n u Seleccion de paso @ Conmutacién del estado del paso

Modo AUT

- En el modo automatico, el dispositivo determina cudl es la configuracién 6ptima de los pasos para obtener el cose establecido.

- El criterio de seleccidn tiene en cuenta muchas variables: potencia de cada paso, nimero de maniobras, tiempo total en marcha, tiempo de reconexion, etc.

- El parpadeo del nimero de identificacion de los pasos indica su conexion o desconexién inmediata. EI parpadeo puede prolongarse en los casos en que no es posible conectar un paso a causa del tiempo de
reconexion (tiempo de descarga del condensador).

- Para que el dispositivo inicie una correccion automética, debe producirse una demanda media de potencia reactiva (Delta-kvar) superior al 50% del paso méas pequefio y el cose medido no debe coincidir con el
configurado como valor de referencia.

.JLovato 3
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MEDIDAS

- Enla pantalla alfanumérica del DCRL8 se proporciona una serie de medidas, ademés del valor de cosfi actual que permanece siempre en la pantalla principal.
- Eluso de la tecla MODE permite desplazarse por las medidas secuencialmente.

- Después de 30 segundos sin pulsar ninguna tecla, la pantalla vuelve a mostrar autométicamente la medida definida con el pardmetro P.47.

- Si P47 se configura en ROT, los valores se alternan automaticamente cada 5 segundos.

- Alfinal de la lista de valores se puede configurar el valor de referencia de cosq mediante el uso del mismo valor configurado con P.19.

A continuacion se incluye una tabla con los valores mostrados.

VALOR ICONO DESCRIPCION
Delta-kvar Akvar Valor necesario para alcanzar el valor de referencia, expresado en kvar. Si delta-kvar es un valor positivo, es preciso activar los condensadores;
desactivar los condensadores si es negativo.
n kvar Valor de kvar total del dispositivo.
u ASTEP Nimero de pasos equivalentes necesarios para alcanzar el valor de referencia.
Tension V Valor eficaz de la tension de linea del dispositivo.
n VHI Valor méximo (pico) medido.
Corriente A Valor eficaz de la corriente de linea del dispositivo.
n AHI Corriente maxima registrada.
FP medio WPF Factor de potencia medio semanal.
n PF Facto de potencia instantaneo.
Corr. cond. %C.CU Corriente calculada en los condensadores como % del valor nominal.
n %C.HI Valor méximo (pico) medido.
Temperatura °C °F Temperatura del sensor interno.
n og:: Valor méximo (pico) medido.
THD de tension THDV Porcentaje de distorsion arménica (THD) total de la tension del dispositivo.
VHO2... . .
n n VHi5 Porcentaje de arménicos de orden 2 a 15.
THD de corriente THDI Porcentaje de distorsién arménica (THD) total de la corriente del dispositivo.
n n lH?ﬁw Porcentaje de arménicos de corriente de orden 2 a 15.
Valor de referencia de cosg
n n IND CAP Configuracién del valor de cose deseado (como P.19).
Potencia de paso
n n % @ Potencia residual del paso como porcentaje del valor nominal configurado.
Maniobras de paso
n n 0PC ® Contador de maniobras (nimero de conmutaciones) de los pasos.
Horas de paso
n n H © Contador de conexiones de 0s pasos.

@ Estas medidas solo se muestran si la funcion Ajuste de potencia de paso esta activada (P.25=0N) y la contrasefia de nivel avanzado estd activada y se ha introducido.

___electric
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BLOQUEO DEL TECLADO
- Es posible activar la funcion que impide modificar los pardmetros de funcionamiento, pero que permite acceder a los valores.
- Para bloquear o desbloquear el teclado, mantener pulsada la tecla MODE, pulsar tres veces la tecla A, pulsar la tecla W dos veces y luego soltar la tecla MODE.
- Enla pantalla aparecerd LOC cuando el teclado esté bloqueado; UNL indicaré que estd desbloqueado.
- Cuando se activa el blogueo no es posible realizar las siguientes operaciones:
 Cambio de modo automético a manual.
 Acceso a los men(s de configuracion.
» Modificacion del valor de referencia de cosg.
- Cuando se intente realizar esta operaciones, la pantalla mostraré LOC para indicar que esta bloqueada.

CAPACIDAD DE EXPANSION
- Gracias al bus de expansion se pueden utilizar dos modulos EXP... auxiliares para ampliar el DCRLS.
- Los médulos EXP... que admite el DCRL8 se dividen en las siguientes categorias:
« Pasos adicionales.
* Médulos de comunicacion.
« Médulos de E/S digital.
- Para conectar un mddulo de expansion:
« Desconectar la alimentacion del DCRLS.
« Retirar la tapa protectora de la ranura de expansion.
« Introducir el gancho superior del mddulo en el orificio de la parte superior de la ranura.
« Girar el mddulo hacia abajo hasta que el conector se acople en el bus.
* Empujar hasta que la mordaza del lado inferior del modulo encaje en su alojamiento.

Montaje de los mddulos de expansién

- Cuando se encienda el DCRLS, reconocerd automaticamente el mddulo EXP... conectado.

- Los médulos de expansion ofrecen recursos adicionales que se pueden utilizar por medio de los mends de configuracién correspondientes.
- Los mens de configuracion relacionados con los mddulos de expansion estén disponibles aunque no se hayan instalado médulos.

- Enlatabla siguiente se ofrece un resumen de los médulos de expansion admitidos:

TIPO DE MODULO cODIGO FUNCION
PASOS ADICIONALES EXP 10 06 2 PASOS
EXP 10 07 3 PASOS
E/S DIGITALES EXP 10 03 2 RELES CONMUTADOS
COMUNICACION EXP 1010 usB

EXP 10 11 RS232
EXP 1012 RS485
EXP 1013 ETHERNET

PUERTO DE PROGRAMACION IR
- Los pardmetros del DCRL8 se pueden configurar por medio del puerto dptico frontal mediante el uso de la llave de programacion IR-USB referencia CX01, o la llave IR-WiFi referencia CX02.
- Este puerto de programacion ofrece las ventajas siguientes:
« Permite configurar y mantener el DCRLS sin necesidad de acceder a la parte posterior del dispositivo, ni de abrir el cuadro eléctrico.
« Estd aislado galvanicamente de los circuitos internos del DCRLS, lo que garantiza la maxima seguridad del usuario.
 Permite transferir datos a gran velocidad.
« Ofrece proteccion IP65 en la parte delantera.
« Limita la posibilidad de acceso a la configuracion no autorizada del dispositivo, ya que se requiere la llave de programacion CX01 o CX02.
- Basta con situar una llave CX... en el puerto frontal, introduciendo las clavijas en los orificios correspondientes para que se reconozcan ambos dispositivos, esto se indica mediante el LED LINK de la llave de
programacion oscilado de color verde.

Adaptador de programacién USB ref. CX01. Adaptador de programacion WiFi ref. CX02.
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CONFIGURACION DE PARAMETROS MEDIANTE UN ORDENADOR, UNA TABLETA O UN SMARTPHONE

- Ordenador: mediante el software Xpress o Synergy se pueden transferir los pardmetros de configuracion (previamente configurados) del DCRLS al ordenador y viceversa.

- Tableta/Smartphone: con la aplicacién Sam1 de LOVATO Electric, que esté disponible para sistemas operativos Android e i0S y la llave de programacion WiFi CX02, es posible programar los pardmetros de forma
muy sencilla e innovadora.

CONFIGURACION DE PARAMETROS MEDIANTE EL PANEL FRONTAL

Para acceder al men( de programacion (setup):

- Para acceder a la configuracion, la unidad de control debe estar en modo de PRUEBA (primera configuracién) o MAN.

- Enla pantalla normal de valores, pulsar MODE durante 3 segundos para acceder al men( principal. En la pantalla principal aparecerd SET.

- Si se ha configurado la contrasefia (P.21=0N), se muestra PAS (solicitud de introduccion de contrasefia) en lugar de SET. Configurar la contrasefia numérica con A W'y pulsar AUT para continuar.

- Sila contrasefia es correcta, aparecerd OK U o OK A si corresponde al nivel de usuario o al nivel avanzado, respectivamente. Las contrasefas se definen con los pardmetros P.22 y P.23. Estan configuradas como

© 001y 002 de forma predeterminada.
S - Cuando se introduzca una contrasefia incorrecta aparecerd ERR.
o — Después de introducir la contrasefia se permite el acceso hasta que se reinicia el dispositivo o hasta que pasan més de 2 minutos sin pulsar ninguna tecla.
= - Repetir el procedimiento para acceder a la configuracion después de introducir la contrasefia.
- Pulsar A ¥ para seleccionar el submend que se desee (BAS = ADV => ALA ...) en la pantalla alfanumérica.
£RS
- Enlatabla siguiente se muestran los submends disponibles:
cOD. DESCRIPCION
BAS Acceso al mend Bésico
ADV Acceso al mend Avanzado
ALA Acceso al mend de Alarmas
FUN Acceso al mend de ETHERNET
CMD Acceso al mend de Comandos
Cus Acceso al mend Personalizado
SAVE Salida con almacenamiento de cambios
EXIT Salida sin almacenamiento (anulacion)
- Pulsar AUT para acceder al submend seleccionado.
- Cuando se selecciona un submen, en pantalla aparece el codigo del pardmetro seleccionado (por ejemplo, P.01); en los indicadores numérico y alfanumérico de la parte inferior se muestran los valores del
parémetro y/o la descripcion.
- Pulsar AUT para avanzar por las opciones (desplazarse entre los pardmetros P.01 = P.02 = P.03, etc.) o pulsar MAN para retroceder.
- Con las teclas A ¥ se puede configurar un valor mientras un parametro se encuentra seleccionado.
80 K¥AR
Atras Aumento/Reduccion Adelante
- Cuando se llega al Gltimo parametro del mend se puede pulsar AUT para regresar al submend.
- Utilizar A W para seleccionar SAVE si se quiere guardar los cambios o EXIT si se desea anular la operacion.
SAKE
- También se puede mantener pulsado AUT durante 3 segundos consecutivos mientras se realiza la programacion para guardar los cambios y salir directamente.
- Sino se pulsa ninguna tecla durante 2 minutos, se sale automaticamente del mend de configuracion y el sistema vuelve a mostrar la pantalla normal sin guardar los cambios de pardmetros (como ocurre con la
opcion EXIT).
- Enla memoria eeprom del DCRL8 puede guardar una copia de seguridad (backup) de los datos de configuracién modificados por el teclado. Estos datos pueden restaurarse en la memoria de trabajo cuando se
requiera. Los comandos de copia de seguridad y recuperacion de datos se encuentran en el mend de Comandos.
CONFIGURACION RAPIDA DE TC

- Cuando no se conozca el TC que se utilizard en el momento de la instalacion, se podra dejar el pardmetro P.01 Primario de TC configurado en OFF y configurar los demas pardmetros.

- En este caso, el TC (transformador de corriente) parpadeara en la pantalla en el momento de instalar el dispositivo una vez que se conecte a la corriente. Si se pulsa A 'V, se configurara directamente el valor del
primario de TC.
Cuando se haya configurado, pulsar AUT para confirmar. El dispositivo guarda la configuracién en P.01y se inicia en modo automético.

6
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TABLA DE PARAMETROS

- A continuacion se describen en forma de tabla todos los pardmetros de programacion disponibles. Ademés de indicar el rango de configuracidn y la configuracién de fabrica de cada pardmetro, se explica la
funcién del mismo. La descripcion del pardmetro que aparece en la pantalla puede no coincidir con el contenido de la tabla debido al reducido ndmero de caracteres disponibles. De todos modos, el cédigo del
parametro puede servir de referencia.

- Nota: los parametros con fondo gris son fundamentales para el funcionamiento del dispositivo; es decir, son los pardmetros basicos para la puesta en servicio.

MENU BASICO
COD. | DESCRIPCION NIVEL | UdM | PRED. RANGO
P.01 Primario de TC Usr A OFF OFF /1...10.000
P.02 Secundario de TC Usr A 5 1/5
P.03 Fase de lectura de corriente de TC Usr L3 L1
L2
L3
P.04 Polaridad de cableado de TC Usr Aut Aut
Dir
Inv
P.05 Fase de lectura de tension Usr L1-L2 L1-L2
L2-13
L3-L1
L1-N
L2-N
L3-N
P.06 Potencia del paso més pequefio Usr kvar 1,00 0,10 ... 10000
P.07 Tension nominal de condensadores Usr v 400V 50 ... 50000
P.08 Frecuencia nominal Usr Hz Aut Aut
50Hz
60Hz
Var
P.09 Tiempo de reconexion Adv Sec 60 1...30000
P10 Sensibilidad Usr Sec 60 1...1000
P11 Funcion de paso 1 Usr OFF OFF
1..32
ON
NOA
NCA
FAN
MAN
AUT
A01...A13
P12 Funcién de paso 2 Usr OFF =
P13 Funcion de paso 3 Usr OFF =
P14 Funcion de paso 4 Usr OFF =
P15 Funcion de paso 5 Usr OFF E
P16 Funcion de paso 6 Usr OFF =
P17 Funcion de paso 7 Usr OFF E
P18 Funcion de paso 8 Usr OFF =
P19 Valor de referencia de cosq Usr 0,95 IND 0,50 Ind - 0,50 Cap
P20 Idioma de mensajes de alarma Usr ENG ENG
ITA
FRA
SPA
POR
DEU

P.01 - Valor del primario de los transformadores de corriente. Ejemplo: configurar a 800 para un TC 800/5. Cuando se configura en OFF, el dispositivo solicitard configurar el TC y permitird acceder directamente a

P.02 -
P.03 -

P.04-

P.05 -

P.06 -

P.07 -

P.08 -

P.09 -

P.10-

este parametro cuando se encienda.

Valor del secundario de los transformadores de corriente. Por ejemplo: configurar a 5 para un TC 800/5.

Determina la fase en la que el dispositivo lee la sefial de corriente. La conexion de las entradas amperimétricas debe coincidir con lo establecido en este parametro. Con el parametro P.05 se admiten todas las
combinaciones.

Lectura de la polaridad de conexién de los transformadores de corriente.

AUT = La polaridad se reconoce autométicamente durante la puesta en tension. Solo se puede utilizar si no hay ningdn generador en el sistema.

Dir = Reconocimiento automatico desactivado. Conexion directa.

Inv = Reconocimiento automdtico desactivado. Conexion inversa (cruzada).

Determina las fases en las que el dispositivo lee la sefial de tensién. La conexion de las entradas voltimétricas debe coincidir con lo establecido en este pardmetro. Con el pardmetro P.03 se admiten todas las
combinaciones.

Valor en kvar del paso mds pequefio instalado (equivalente al peso 1). Potencia tipica de la bateria de condensadores que se suministra con la tension tipica especificada en P.07 y relacionada con los tres
condensadores en aplicaciones trifsicas.

Tension nominal tipica de los condensadores a la que se suministra la potencia especificada en P.06. Si se utiliza una tension (menor) distinta de la nominal con los condensadores, el dispositivo vuelve a
calcular la potencia del dispositivo de forma automética.

Frecuencia de funcionamiento del dispositivo:

Aut = seleccion automatica de un valor entre 50 y 60Hz durante la puesta en tension.

50Hz = fija de 50Hz.

60Hz = fija de 60Hz.

Var = variable; medida de forma continua y adaptada.

Tiempo minimo que debe transcurrir entre la desconexion de un paso y la posterior reconexion tanto en modo MAN como en modo AUT. El nimero del paso parpadea en la pantalla principal durante este
tiempo.

Sensibilidad a la conexion. Con este pardmetro se configura la velocidad de reaccion de la unidad de control. La velocidad de regulacion es alta cuando los valores de P.10 son bajos (mayor precision con
respecto al valor de referencia, pero mayor nimero de maniobras). La reaccion de la regulacion es més lenta y el nimero de maniobras de los pasos es menor con valores altos. El tiempo de retraso de la
reaccion es inversamente proporcional a la necesidad de pasos para alcanzar el valor de referencia: tiempo de espera = (sensibilidad / nimero de pasos solicitados).

Ejemplo: Cuando la sensibilidad se configura en 60s, el valor previsto es de 60s (60/1 = 60) si se solicita la conexion de un paso con peso 1. Sin embargo, el valor es 15s (60 / 4 = 15) cuando se solicitan un
total de 4 pasos.

.JLovato !

___electric



P.11 a P.18 - Funci6n de los relés de salida de 1 a 8:
OFF = No se utiliza.
1.. 32 = Peso del paso. A este relé se conecta una bateria de condensadores con potencia x veces (x=1a 32) superior a la del paso méds pequefio, definida en el pardmetro P.06.
ON = Siempre activado.
NOA = Alarma normalmente desactivada. El relé se activa cuando se genera una alarma que tiene activada la propiedad de alarma general.
NCA = Alarma normalmente activada. El relé se desactiva cuando se genera una alarma que tiene activada la propiedad de alarma general.
FAN = Relé que controla el ventilador de refrigeracion.
MAN = El relé se activa con la unidad de control en MAN.
AUT = El relé se activa con la unidad de control en AUT.
A01 ... A13 = El relé se activa cuando se genera una alarma especifica.

P.19 - Valor de referencia (que debe alcanzarse) de cosg. Se utiliza en aplicaciones convencionales.

© P.20 - Idioma de los mensajes de alarma que se desplazan por la pantalla.

=<
o
& MENU AVANZADO
=|c0D. | DESCRIPCION NIVEL | UdM | PRED. RANGO
P21 Activacion de contrasefia Adv OFF OFF
ON
P22 Contrasefia de usuario Usr 001 0-999
P23 Contrasefia avanzada Adv 002 0-999
P24 Tipo de conexion Usr 3PH 3PH Trifésico
1PH Monofdsico
P25 Ajuste de potencia de paso Usr OFF ON Activado
OFF Desactivado
P.26 Tolerancia referencia + Usr 0,00 0-0,10
P27 Tolerancia referencia - Usr 0,00 0-0,10
P.28 Modo de conexion de paso Usr STD STD Estandar
Lin Lineal
P29 Valor de referencia de cose de cogeneracion Usr OFF OFF/
0,50 IND - 0,50 CAP
P.30 Sensibilidad a la desconexion Usr Sec OFF OFF /1-600
P.31 Desconexién de pasos durante cambio a MAN Usr OFF OFF Desactivado
ON Activado
P.32 Umbral de alarma de sobrecarga de corriente en los condensadores Adv % 125 OFF /100...150
P.33 Umbral de desconexion inmediata de paso por sobrecarga Adv % 150 OFF /100.. 200
P.34 Primario de TV Usr v OFF OFF /50-50000
P.35 Secundario de TV Usr \ 100 50-500
P.36 Unidad de medida de temperatura Usr °C °C °Celsius
°F °Fahrenheit
P.37 Temperatura de arranque del ventilador Adv ° 55 0...212
P.38 Temperatura de parada del ventilador Adv ° 50 0...212
P39 Umbral de alarma de temperatura Adv ° 60 0...212
P40 Umbral de alarma de fallo de paso Adv % OFF OFF /25a 100
P41 Umbral de alarma de tension méxima Adv % 120 OFF /90 a 150
P.42 Umbral de alarma de tensién minima Adv % OFF OFF/60a 110
P.43 Umbral de alarma de THD de tension Adv % OFF OFF /12250
P.44 Umbral de alarma de THD de corriente Adv % OFF OFF /12250
P.45 Intervalo de horas de mantenimiento Adv h 9000 OFF/1 a 30000
P.46 Funcion de barra gréfica Usr kvar Kvar in/tot
ins/tot Corr act/nom
Delta-kvar act/tot
P47 Medida predeterminada auxiliar Usr Delta Delta-kvar
kvar v
A
FPT semanal
% corr cond.
Temp
THDV
THDI
ROT
P.48 Parpadeo de retroiluminacién en caso de alarma Usr OFF OFF
ON
P.49 Direccion de nodo serie Usr 01 01-255
P50 Velocidad comunicacién serie Usr bps 9,6k 1,2k
2,4k
4,8k
9,6k
19,2k
38,4k
P51 Formato de datos Usr 8 bit—n 8 bits, sin paridad
8 bits, impar
8 bits, par
7 bits, impar
7 bits, par
P.52 Bits de parada Usr 1 1-2
P.53 Protocolo Usr Modbus Modbus RTU
RTU Modbus ASCII
Modbus TCP
8 JLovato
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COD. | DESCRIPCION NIVEL | UdM | PRED. RANGO
P54 NGmero de conexiones para mantenimiento Adv kent OFF OFF / 1-60
P.55 Funcion de paso 9 Usr OFF OFF
1..32
ON
NOA
NCA
FAN
MAN
AUT
A01 a A13
P.56 Funcion de paso 10 Usr OFF =
P57 Funcién de paso 11 Usr OFF =
P58 Funcién de paso 12 Usr OFF =
P59 Funcion de paso 13 Usr OFF =
P.60 Funcion de paso 14 Usr OFF =

P.21 - Cuando se configura en OFF, la gestion de contrasefias se desactiva y se puede acceder de forma libre a la configuracion y al mend de comandos.

P.22 - Si el pardmetro P.21 estd activado, es el valor que debe especificarse para activar el acceso a nivel de usuario.

P.23 - Como el parametro P.22, pero referido al acceso en el nivel avanzado.

P.24 - Nimero de fases del dispositivo de correccion del factor de potencia.

P.25 - Activa la medida de potencia eficaz de los pasos, que se realiza cada vez que se conectan. El valor se calcula, ya que la corriente medida se refiere a todo el sistema. La potencia medida de los pasos se ajusta
tras cada maniobra y se muestra en la pantalla de ‘estadistica de trabajo de paso’. Cuando se activa esta funcidn, se produce una pausa de 15 segundos entre la conexion de un paso y el siguiente que resulta
imprescindible para medir la variacion de potencia.

P.26 - P.27 - Tolerancia con respecto al valor de referencia. Cuando cosfi se encuentra en el rango establecido por estos pardmetros, no se produce la conexion/desconexion de pasos en el modo AUT aunque el
delta-kvar sea mayor que el paso més pequefio.

Nota: + significa “inductivo” y - significa “capacitivo”.
P.28 - Permite seleccionar el modo de conexién de pasos.
Estandar - Funcionamiento normal con seleccién libre de pasos
Lineal - Los pasos solo se conectan de forma progresiva de izquierda a derecha por orden numérico y luego se desconectan en orden contrario segun la logica LIFO (Last In, First Out: Gltimo en conectarse,
primero en desconectarse). Si los pasos tienen una potencia diferente y la conexion de otro paso haria que se superase el valor de referencia, el regulador no lo conectard.

P.29 - Valor de referencia empleado cuando el sistema genera y suministra potencia activa al proveedor (con potencia activa/cose negativo).

P.30 - Sensibilidad a la desconexion. Como el pardmetro anterior, pero referido a la desconexién. Cuando se configura en OFF, la desconexién presenta el mismo tiempo de reaccion que la conexién (establecido en el
pardmetro anterior).

P.31 - Si se configura en ON, los pasos se desconectan en secuencia cuando se pasa del modo AUT al modo MAN.

P.32 — Umbral por encima del cual interviene la proteccion contra sobrecarga de los condensadores (alarma A08) tras un tiempo de retardo total que es inversamente proporcional al valor de sobrecarga.

Nota: Solo es posible utilizar esta proteccion si los condensadores no disponen de dispositivos de filtrado, como inductancias u otros.

P.33 — Umbral por encima del cual se pone a cero el tiempo de retardo total relacionado con la sobrecarga y se genera una alarma instantnea.

P.34 - P.35 - Datos de los transformadores de tensién que pueden utilizarse en los esquemas de conexion.

P.36 - Unidad de medida de temperatura.

P.37 - P.38 — Temperaturas de arranque y parada del ventilador de refrigeracion del cuadro expresadas en la unidad de medida configurada con P.36. El ventilador arranca a una temperatura igual 0 mayor que la de
P.37'y se para cuando su valor es inferior al de P.38.

P.39 - Umbral de generacion de la alarma A08 Temperatura demasiado alta.

P.40 - Umbral porcentual de potencia residual de los pasos frente a potencia original programada. Por debajo de este umbral se genera la alarma A13 Fallo de paso.

P.41 - Umbral de alarma de tension maxima relacionada con la tensién nominal configurada con P.07 por encima del cual se genera la alarma A06 Tension demasiado alta.

P.42 — Umbral de alarma de tension minima relacionada con la tension nominal configurada con P.07 por debajo del cual se genera la alarma A05 Tensién demasiado baja.

P.43 - Umbral de alarma de THD de tension méxima del dispositivo por encima del cual se genera la alarma A10 THDV demasiado alta.

P.44 - Umbral de alarma de THD de corriente maxima del dispositivo por encima del cual se genera la alarma A11 THDI demasiado alta.

P.45 - Intervalo de mantenimiento en horas tras el cual se genera la alarma A12 Solicitud de mantenimiento. Se siguen incrementando las horas mientras el dispositivo esté alimentado.

P.46 — Funcion de la barra gréfica semicircular.

Kvar ins/tot: La barra representa la potencia reactiva actualmente suministrada con respecto a la instalada en el cuadro.
Curr act/nom: Porcentaje de corriente actual frente a corriente nominal del TC.
Delta-kvar: Barra con cero central. Representa el valor de Delta-kvar positivo/negativo que se necesita para alcanzar el valor de referencia de potencia total instalada.

P.47 - Valor predeterminado mostrado en la pantalla secundaria. Cuando se configura como ROT, los valores se muestran de forma alterna.

P.48 - Si estd configurado en ON, la retroiluminacion de la pantalla parpadea cuando se genera una alarma.

P.49 - Direccion serie (nodo) del protocolo de comunicacion.

P.50 — Velocidad de transmision del puerto de comunicacion.

P.51 - Formato de datos. Solo se puede configurar en 7 bits con el protocolo ASCII.

P.52 — Nimero de bits de parada.

P.53 - Permite elegir el protocolo de comunicacién.

P.54 - Establece la cantidad de maniobras de los steps (considerando el step con el conteo més alto) superada la cual se genera la alarma de mantenimiento A12. Este parametro se utiliza en alternativa a P.45.

Si tanto P45 como P.54 se configuran con un valor que no sea OFF, serd prioritario P.45.
Cuando se deja de usar el umbral definido en el pardmetro P.45 para usar el del pardmetro P.54 o viceversa, es necesario poner en cero el intervalo de mantenimiento (mediante el mando C01) y el contador de
maniobras (mediante el mando C02).

P.55 a P.60 — Funcion de los relés de salida del 9 al 14. Consultar la descripcion de P.11.
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MENU DE ALARMAS

COD. | DESCRIPCION NIVEL | UdM | PRED. RANGO
P61 Activacion de alarma A01 Adv ALA OFF
ON
ALA
DISC
A+D
P.62 Retardo de alarma A01 Adv 15 0-240
P.63 Udm de retardo de AO1 Adv min min
S
P97 Activacion de alarma A13 Adv ALA OFF
ON
ALA
DISC
A+D
P.98 Retardo de alarma A13 Adv 120 0-240
P99 Udm de retardo de A13 Adv min min
S

P.61 - Activa la alarma A01 y define el comportamiento de la unidad de control cuando la alarma esta activa:
OFF — Alarma desactivada
ON - Alarma visual activada
ALA - Alarma desactivada; activacion del relé de alarma general (si se ha configurado)
DISC — Alarma activada; desconexion de los pasos si el regulador estd en modo automatico
A+D = Activacion del relé de alarma y desconexion de pasos si la unidad de control esta en modo automatico
Nota: en la pantalla se indica el codigo de alarma correspondiente cuando se accede a los pardmetros P.61, P.64, P.67, etc.
P.62 — Tiempo de retardo de la alarma AO1.
P.63 — Unida de medida de retardo de la alarma AO1.
P.64 — Como el parametro P.61, pero relacionado con la alarma A02.
P.65 — Como el parametro P.62, pero relacionado con la alarma A02.
P.66 — Como el parametro P.63, pero relacionado con la alarma A02.

P.97 - Como el pardmetro P.61, pero relacionado con la alarma A13.
P.98 — Como el parametro P.62, pero relacionado con la alarma A13.
P.99 - Como el parametro P.63, pero relacionado con la alarma A13.

ALARMAS

- Cuando se genera una alarma, en la pantalla aparece un icono de alarma con el cédigo de identificacion y la descripcion de la alarma en el idioma seleccionado.
- Sise pulsan las teclas de desplazamiento de la pantalla, el mensaje deslizante con las indicaciones de alarma desaparece y vuelve a aparecer en 30 segundos.

- Las alarmas se restablecen de forma automatica cuando desaparecen las causas que las generan.

— Cuando se generan una o varias alarmas, el DCRL8 reacciona de forma distinta en funcion de como se hayan configurado las propiedades de las alarmas activas.

DESCRIPCION DE LAS ALARMAS

coD. ALARMA DESCRIPCION

A01 Subcompensacion En el modo automatico se han conectado todos los pasos; sin embargo, el cosfi sigue siendo més inductivo que el valor de referencia.

A02 Sobrecompensacion En el modo automatico se desconectan todos los pasos disponibles y el cosfi medido es mas capacitivo que el valor de referencia.

A03 Corriente del dispositivo demasiado baja La corriente que circula por las entradas amperimétricas es inferior a la minima establecida en el rango de valores.
Esta condicion se produce normalmente si el dispositivo no tiene corriente.

A04 Corriente del dispositivo demasiado alta La corriente que circula por las entradas amperimétricas es superior a la maxima establecida en el rango de valores.

A05 | Tension del dispositivo demasiado baja La tensién medida esté por debajo del umbral configurado con P.42.

A06 | Tension del dispositivo demasiado alta La tension medida esté por encima del umbral configurado con P.41.

A07 Sobrecarga de corriente en los condensadores La sobrecarga de los condensadores calculada supera los umbrales configurados con P.32 y P.33. Cuando las condiciones desaparecen,
las alarmas siguen apareciendo en pantalla durante los 5 minutos siguientes o hasta que se pulsa una tecla.

A08 | Temperatura demasiado alta La temperatura del cuadro supera el umbral configurado con P.39.

A9 Microcorte Se ha producido un microcorte de duracién superior a 8 milésimas de segundo en las entradas voltimétricas.

A10 | THD de tension demasiado alta La THD de tension del dispositivo supera el umbral configurado con P.43.

A1 THD de corriente del dispositivo demasiado alta La THD de corriente del dispositivo supera el umbral configurado con P.44.

A12 Solicitud de mantenimiento El intervalo de mantenimiento configurado con P.45 o con P.54 ha finalizado.
Consultar el ment de comandos para ponerlo a cero.

A13 Fallo de paso El porcentaje de potencia residual de uno o varios pasos es inferior al umbral minimo configurado en el parametro P.40.
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PROPIEDAD PREDETERMINADA DE ALARMAS

COD. | DESCRIPCION ACTIVACION RELE DE ALARMA |  DESCONEXION RETARDO
A01 Subcompensacion [ ] [} 15min
A02 | Sobrecompensacion (] 120s
A03 | Corriente del dispositivo demasiado baja o [ 5s
A04 | Corriente del dispositivo demasiado alta ([ ] 120s
A05 | Tension del dispositivo demasiado baja [ ] [} 5s
A06 | Tension del dispositivo demasiado alta [ ] [} 15min
A07 | Sobrecarga de corriente en los condensadores [ ] [} [ ) 180s
A08 | Temperatura demasiado alta [} [} [} 30s
A09 | Microcorte [ ] [ 0s
A10 | THD de tension demasiado alta (] [ [ 120s
A1 THD de corriente del dispositivo demasiado alta [ ] [} [} 120s
A12 | Solicitud de mantenimiento (] 0s
A13 | Fallo de paso (] [ 0s

NOTAS: La alarma A12 se genera a causa del umbral configurado en los pardmetros P45 y P.54. Si la alarma de mantenimiento se debe a que se supera la cantidad de horas indicada en la descripcion de la alarma,
aparece la indicacion HR; cuando se debe a que se ha superado el nimero de maniobras, se muestra CN.

MENU DE FUNCIONES

COD. DESCRIPCION

NIVEL Udm PRED. RANGO

F.01 Direccion IP

Usr 192.168.1.1 IP1.1P2.1P3.1P4
IP10...255
IP20...255
IP30...255
IP40...255

F.02 Mascara de subred

Usr 0.0.0.0 SUB1.SUB2.SUB3.SUB4
SUB1 0...255
SUB20...255
SUB3 0...255

SUB40...255

F.03 Puerto IP

Usr 1001 0...9999

F.04 Cliente/Servidor

Usr Server Cliente/Servidor

F.05 Direccion IP remota

Usr 0.0.0.0 IP1.1P2.1P3.1P4
IP10...255
IP20...255
IP30...255

IP40...255

F.06 Puerto IP remoto

Usr 1001 0...9999

F.07 Direccion IP de puerta de enlace

Usr 0.0.0.0 GW1.GW2.GW3.GW4
GW1
GW2
GW3

GWw4

F.01...F.03 - coordenadas TCP/IP para aplicaciones con interface ETHERNET.
F.04 - activacion de la conexion TCP/IP. Servidor = espera la conexion de un cliente remoto. Cliente = establece la conexion con un servidor remoto.

F.05...F.07 - coordenadas de conexion al servidor remato cuando F.04 se configura como cliente.

MENU DE COMANDOS

El mend de comandos sirve para realizar operaciones esporadicas, como poner a cero medidas, contadores, alarmas, etc.

- Cuando se introduce una contrasefia de nivel avanzado, este men( también permite realizar operaciones automaticas de caracter practico para la configuracion del instrumento.
- Con la unidad de control en modo MAN, pulsar MODE durante 5 segundos.
- Pulsar A hasta que CMD esté seleccionado.

- Pulsar AUT para acceder al ment de comandos.
— Seleccionar el comando deseado con MAN o AUT.
- Mantener pulsada la tecla A durante tres segundos para ejecutar el comando seleccionado. EI DCRL8 muestra OK? con la cuenta atras.
- El comando se ejecuta cuando la tecla A se mantiene pulsada hasta que termina la cuenta atras; si se suelta antes, el comando se anula.

- Para salir del mend de comandos, mantener pulsada la tecla AUT.

cOD. COMANDO NIVEL ACCESO DESCRIPCION

cot REST. MANTENIMIENTO Avanzado Poner a cero el intervalo de mantenimiento

C02 REST. MANIOBRA PASO Avanzado Poner a cero el contador de maniobras del paso

C03 REST. AJUSTE PASO Avanzado Restaurar el ajuste del paso a la potencia original

C04 REST. HORAS PASO Avanzado Poner a cero el contador de horas de funcionamiento de los pasos

C05 REST. VALORES MAXIMOS Avanzado Poner a cero los picos maximos de los valores medidos

C06 REST. FPT SEMANAL Avanzado Poner a cero la memoria de FPT cada semana

c07 CONFIG. PREDETERMINADO Avanzado Restablecer el valor predeterminado de fébrica de los pardmetros

C08 GUARDAR COPIA DE CONFIG. Avanzado Guardar una copia de seguridad de los valores de configuracién del usuario

€09 REST. COPIA SEGURIDAD Avanzado Restablecer los pardmetros en los valores de la copia que ha realizado el usuario
NOTAS:

- Laalarma de mantenimiento A12 (mantenimiento en horas) que genera el pardmetro P.45 se restablece con el comando CO1.
- Laalarma de mantenimiento A12 (mantenimiento en maniobras) que genera el pardmetro P.54 se restablece ejecutando el comando C01 seguido del comando C02.
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USO DE LA LLAVE DE PROGRAMACION CX02

- Ademés de permitir la conexion WiFi con un ordenador, una tableta o un smartphone, la llave de programacion (dongle) CX02 ofrece la posibilidad de guardar en la memoria y transferir un blogue de datos desde o
hacia el DCRLS.

- Introducir la llave CX02 en el puerto correspondiente del frontal del DCRLS.

- Para activar la llave CX02, mantener pulsado el boton durante 2 segundos.

— Esperar hasta que el LED LINK se vuelva naranja y empiece a parpadear.

- Pulsar 3 veces consecutivas la tecla del CX02 en répida sucesion.

- Enla pantalla del DCRL8 se mostrara el primero de los comandos posibles (D1 a D6).

- Pulsar las teclas A W para seleccionar el comando que se desee.

- Pulsar AUT para ejecutar el comando seleccionado. Se solicitaré confirmacion (OK?). Volver a pulsar AUT para confirmar la operacién o MODE para anularla.

- Enlatabla siguiente se enumeran los comandos disponibles:

cOD. COMANDO DESCRIPCION
D1 SETUP DEVICE = CX02 Copiar valores de configuracion de CX02 en DCRL8
D2 SETUP CX02 = DEVICE Copiar valores de configuracion de CX02 en DCRL8
D3 CLONE DEVICE = CX02 Copiar configuracion y datos de trabajo de DCRL8 en CX02
D4 CLONE CX02 - DEVICE Copiar configuracion y datos de trabajo de CX02 en DCRL8
D5 INFO DATA CX02 Mostrar informacion sobre los datos almacenados en CX02
D6 EXIT Salir del mend de la llave
- Para obtener més informacidn, ver el manual de instrucciones de la llave de programacion CX02.
INSTALACION
- EI'DCRLS esté disefiado para montaje empotrado. La correcta instalacion y uso de una junta garantiza proteccién delantera IP65.
- Desde el interior del panel, situar cada una de las cuatro mordazas de sujecion en una de las dos guias laterales y hacer presion sobre la esquina de la mordaza hasta que la segunda guia encaje en su alojamiento.
- Desde el interior del panel, por cada mordaza de fijacion colocar un sujetador metdlico en el orificio correspondiente de los laterales de la carcasa y desplazarlo hacia atrés para introducir el gancho en su sitio.
- Repetir la operacion con cada una de las cuatro mordazas.
- Apretar el tornillo de fijacion a un par maximo de 0,5Nm.
- Cuando sea preciso desmontar el dispositivo, aflojar los cuatro tornillos y continuar en orden inverso.
‘ [
|
j
|
- Para realizar las conexiones eléctricas, consultar los esquemas de conexién incluidos en el capitulo correspondiente y las indicaciones contenidas en le caracteristicas técnicas.
DIAGRAMAS DE CONEXION

ADVERTENCIA
Desconectar siempre la corriente para trabajar en los terminales.

Conexiones trifasicas convencionales

MAINS
L1 L2 L3 DCRL 8
1234567 8
NPUT INPUT AU
CURRENT VOLTAGE _ SUPPLY
ST 52 100-600U~ 100-440V~ \
1 [ R |
58 910 111213 141
H TFUO [ [FU
CcT1 1A 1A
o
ol
st FU1 . FU2 i i FuU8 I
1T 1 1&Rr — 11T 1 1 Rr I 7 - T T 1 Rr  — 1
0 1 Fuo Ay o] B! b || L
| | D—‘ \‘ :p—‘ ‘
KM I K2 I K
= \A‘A‘—zj =t \Ag‘—? =2 \%‘g‘f?{j | BFK contactors
\ l y }
I \ h [
E _,,,,,,,,,,JL,,,,,,,,,,JL,,,L, N R
LOAD o L
= ¢ o o e o 9 ¢ o o
Lo LS LS
ki K2 K

CONEXIONES TRIFASICAS CONVENCIONALES (predeterminado)
Configuracion predeterminada para aplicaciones convencionales

Medida de tension 1 medida de tension entre fases L1-L2
Medida de corriente Fase L3
Angulo de desfase Entre V (L1-L2) e | (L3) = 90°
Medida de sobrecarga de condensadores 1 medida calculada en L1-L2
Configuracion de pardmetros P03 =13

P.05 = L1-L.2

P24 = 3PH
NOTA

~ Enla conexion trifasica, la entrada volumétrica debe conectarse entre dos fases; el TC de linea debe conectarse a la fase que queda.
‘ - La polaridad de la entrada amperimétrica no es importante.
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Conexiones monofésicas

MAINS
DCRL 8
LN 1234567 8
INPUT  INPUT AUX
CURRENT VOLTAGE ~ SUPPLY
ST S2 100600V~ 100-440V~
1 A
12 4 5 6 7 158 910 111213 14 16 17 18
||g -
CT1
o i
el
0s1 FU1 il FU2 1 FU8 il
=1 T 1 | — — 1 =1 T
[ 1 Fue gl DFEP} R } } R } } R }
ML T MR T e T
| gj | | gj | | %j |
| | | | | |
I[ \ L L \
| I N Y e — | { I U R e —— | I [ N R —
LOAD et L o 9 o 9 0
K1 K2 K8
CONEXIONES MONOFASICAS
Configuracion para aplicaciones con correccion del factor de potencia monofasicas
Medida de tension 1 medida de tensién de fase L1-N
Medida de corriente Fase L1
Angulo de desfase Entre V (L1-N) e | (L1) = 0°
Sobrecarga de condensadores 1 medida calculada en L1-N
Configuracion de pardmetros P.03 = L1
P.05=L1-N
P24 = 1PH
NOTA
IMPORTANTE!
La polaridad de la entrada amperimétrica no es determinante.
Conexion a MT
MAINS DORL S
L1 L2 L3
INPUT  INPUT AUX
CURRENT VOLTAGE ~ SUPPLY
S1 2 100-600V~ 100-440V~
|
O—O0—0O O
[ ]
oA
b 1o
L] osi Fuo
A FU1 I I FU2 i i FU8 1 1
. e O - e O e
3 il o, ﬂjw ‘ ﬂﬁ b ﬂﬁ |
) |kmit d d 0 km2l g d 4L kel g d ]
st [ Mruto PN RS B \—\éfgj | } > \—\gfgj |
\ ! L }
I | |
I: L,,J,,,,,,,JL,,J,,,,,,,J‘ J A IR R A
T = o o o ® o o o o o
A, A 3,
LN LN LN
K1 K2 K8
LOAD

Configuracion con medida y correccion del factor de potencia en MT

Medida de tension 3 media de tension entre fases L1-L2, L2-L3,
L3-L1 con media tension

Medida de corriente Fases L1-L2-L3 con media tension

Angulo de desfase 90°

Sobrecarga de condensadores Desactivado

Configuracion de pardmetros P03 =L3
P.05=L1-L.2
P24 = 3PH

P.34 = Primario de TV
P.35 = Secundario de TV
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DISPOSICION DE LOS TERMINALES

B300/ 250V~ 5A ACT

H H U 1,5A 400V~ AC15 (NO CONTACT) -
@ ( = ’—/
3 E
%71

outs E

il 2 3 ] 5 6 7
St S N
CURRENT INPUT VOLTAGEINPUT  AUXSUPPLY
0,025-5A~ 100-600V~ 100400V~
50/60Hz 50/60Hz
25W VA

SLOT 1
SLOT 2

DIMENSIONES MECANICAS Y ESCOTADURA DEL PANEL [mm]

=—43.3—=10 138

144
r

137

i

U

Il
645 —

EXP.

144

14

___electric



1418 E 04 15
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CARACTERISTICAS TECNICAS
Alimentacion Aislamiento
Tension nominal Us @ 100 - 440V~ Tension nominal de aislamiento Ui 600V~

110 - 250v= Tension nom. retencion por impulso Uimp 9,5kV
Limites de funcionamiento gg 548;%; Tension retencion frecuencia funcionamiento 5,2k

- : - Condiciones ambientales
Frecuencia 45 - 66Hz " .
— - Temperatura de funcionamiento -20 - +60°C

Consumo/disipacion de potencia 100V: 2W - 4VA - .

440V: 3W - 8,5VA Temperatura de almacenamiento -30 - +80°C
Liberacion de relé durante microcorte >= 8ms Humedad relativa <80% (IEG/EN 60065-2-78)
Tiempo de inmunidad a microcortes <= 25ms Grado méximo de contaminacion ambiental 2
Fusibles recomendados F1A (répido) Gategoria de sobretension 3
Entrada voltimétrica Categoria de medicion @ 1]
Tensién nominal Ue méx. 600V~ Secuencia climética Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Rango de medida 50...720V Resistencia a los choques 159 (IEC/EN 60068-2-27)
Gama de frecuencias 45, 65Hz Resistencia a las vibraciones 0,79 (IEC/EN 60068-2-6)
Tipo de medida True RMIS b
Impedancia de entrada de medida > 15MQ Tipo de terminal Extraible
Precision de la medida 1% 0.5 digitos Seccion de conductores (min. y méx.) 0,2...2,5mm? (24...12 AWG)
Fusibles recomendados F1A (rapido) Clasificacion UL ’ )

—— Seccion de conductores (min. y méx.) 0,75...2,5 mm? (18...12 AWG)
Entradas amperimétricas - -
- - Par de apriete 0,56 Nm (5 Ibin)
Corriente nominal le 1A~ or 5A~
- Carcasa

Rango de medida Escala 5A: 0,025 - 6A~ -

Escala 1A: 0,025 - 1,2A~ Tipo Empotrable

Material Policarbonato

Tipo de entrada

Shunt alimentado mediante transformador de corriente
externo (baja tension) de 5A méx.

Tipo de medida

Verdadero valor eficaz (TRMS)

Intensidad limite térmica permanente

+20% le

Intensidad limite térmica de corta duracion

50A durante 1 segundo

Precision de la medida

1% (0,12 12In) £05 digitos

Consumo

<0.6VA

Salidas de relé OUT 1 -7

Tipo de contacto

7 x1 NA + Contacto comdn

Grado de proteccion frontal

IP65 frontal con junta, si estd instalado en un cuadro con
proteccion IP equivalente - IP20 terminales

Peso 6409
Homologaciones y conformidad
Homoogaciones obtenidas cULus

Marcado UL

Use 60°C/75°C copper (CU) conductor only

AWG Range: 18 - 12 AWG stranded or solid

Field Wiring Terminals Tightening Torque: 4.5lb.in
Flat panel mounting on a Type 1 enclosure

Clasificacion UL

B300, 5A 250V~
30V= 1A Pilot Duty, 1,5A 440V~ Pilot Duty

Tension de funcionamiento méxima

440V~

Corriente nominal

AC1-5A 250V~ AC15-1,5A 440V~

Corriente méxima en terminal comdn
de contactos

10A

Conforme a normas

IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61010-2-030
IEC/EN 61000-6-2, IEC/ EN 61000-6-3
UL61010-1 and CSA £22.2 n°61010-1

@ Alimentacién auxiliar conectada a una red con tensién fase-neutro <300
® El equipo esta clasificado en la CATEGORIA DE MEDICION 111, que se aplica a los circuitos de prueba y medicion

conectados a la parte de distribucion de las i

iones per alared de 0 de baja tension de los

edificios. Esta parte de la instalacién debe tener por lo menos dos dispositivos de proteccion contra sobrecargas

Resistencia mecanica/eléctrica

1x107/ 1x10° ops

Salida de relé OUT 8

Tipo de contacto

1 contacto conmutado

Clasificacion UL

B300, 5A 250V~
30V= 1A Pilot Duty, 1,5A 440V~ Pilot Duty

Tension de funcionamiento méxima

440V~

Corriente nominal

AC1-5A 250V~ AC15-1,5A 440V~

Resistencia mecanica/eléctrica

1x107 / 1x10° ops

entre el transformador y los posibles puntos de conexion.
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