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WARNINGI

This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current standards, to avoid
damages or safety hazards.
- The manufacturer cannot be held responsible for electrical safety in case of improper use of the equipment.
- Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and descriptions in
the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors, omissions or contingencies
arising there from are accepted.
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SRB...

@ PRZEKAZNIKI BEZPIECZENSTWA

ATTENZIONE!
- Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti normative

impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose. A

- Il costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del dispositivo.

ATrENTIDN !
Ces appareils doivent étre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur en
matiére d'installations, afin d'éviter de causer des dommages a des personnes ou choses.

- ée cunstfructeur n‘assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d'utilisation impropre du

ispositif.

- Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications a n'importe quel
moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune valeur
contractuelle.

9

UWAGA'

- | prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche. Le
descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.
W celu uniknigcia obrazen osob lub ia mienia tego typu A
wykwalifikowany personel, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

—  Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialno$ci za bezpieczeristwo elektryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania

urzadzenia.
- Produkty op|sane w mmejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane

ia musza by¢ instalowane przez

ACHTUNG!

- Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden diirfen diese Geréte nur von qualifiziertem
hpersonal und unter B der einsch Vorschriften installiert werden.

- Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung tibernimmt der Hersteller keine Haftung fiir die elektrische Sicherheit.

>
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katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej warto$ci umownej.

- Die in dieser Broschiire beschriebenen Produkte kdnnen jederzeit weiterentwickelt und gedndert werden. Die im Katalog o HAUHBENTRUELELEE  SFRIELD. RNBHEREXHOERBENIANERY B3 TFHER.
enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewhr. ERRBET AN EAS T AR,

ADVERTENCIA I1PEJ.'I‘II1PE)K£|EHME'
Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion A Bo TPpaBM U MaTep yljep6a MOHTaX AOMKEH TONbKO huLmp M A
vigente a fin de evitar dafios personales o materiales. MEPCOHarNoM B COOTBETCTBUY C I CTBYIOL|MMY HOPMATUBAMM.

- Elfabricante no se responsabilizara de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de forma - N TEfb HE HECeT O )CTh 33 anexT B Cllyyae uenol
adecuada. YCTpOiiCTBa.

- Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por consiguiente, —  W3penws, onucakHbie B HACTOALLEM AOKYMEHTE, B 111060/ MOMEHT MOryT NOABEPTHYTLCA U3MEHEHUAM Ui
las descripciones y los datos técnicos aqui contenidos no tienen valor contractual. Mostomy [aHHble U He MOryT paccMa Kak it € TOYKM

y
3pEHMs KOHTPAKTOB

UPOZORNENI

—  Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi pfedpisy a normami pro pfedchazeni
(iraz(1 osob ¢&i poskozent véci.

- Vyrobce nenese odpovédnost za elektrickou b v pfipadé pouZivani

— Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit Gpravami ¢i dalSim vyvojem. Popisy a Udaje uvedené v katalogu nemaji
proto Zadnou smiuvni hodnotu.

>

DIKKAT!

~  Buaparatlar kisilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline kars! yiriirliikte olan sistem kurma normlarina gére A
kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler

~ Uretici aparatin hatali kullanimindan k K lektriksel lige ait luluk kabul etmez.

—  Budokiimanda tarif edilen driinler her an evrimlere veya deg|§|mlere agiktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerer herhangi bir
baglayici degeri haiz degildir.

AVERTIZARE!

—  Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita
deterioréri sau pericolele.

- Prod I nu poate fi il pentru siguranta electrica in caz de utilizare incorectd a echipamentului.

- Produsele ilustrate T prezentul sunt supuse modificérilor §i schimbarilor fara notificare anterioaré. Datele tehnice si descrierile din
documentatie sunt precise, in mésura cunostintelor noastre, dar nu se acceptd nicio raspundere pentru erorile, omiterile sau
evenimentele neprevazute care apar ca urmare a acestora.

>
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Przekazniki bezpieczenstwa SRB... - Instrukcja obstugi

A
31100493

Prawa wiasnosci

Prawa autorskie © 2020, LOVATO Electric S.p.A. Wszystkie prawa zastrzezone na terenie wszystkich krajow.
LOVATO Electric zastrzega sobie prawo do modyfikacji lub wprowadzania ulepszen w tym dokumencie bez wczesniejszego powiadomienia.

Komunikaty bezpieczenstwa
W niniejszym dokumencie zastosowano nastgpujgce symbole, aby wskazac ostrzezenia dotyczace uzytkownika i/lub urzadzenia zabezpieczajacego:

1654 PL 04 21

Niebezpieczenstwo! potencjalnie ryzykowna sytuacja, ktéra moze prowadzi¢ do Smierci lub powaznych obrazen ciafa.

Ostrzezenie: wskazuje czynnosci, ktorych nieprzestrzeganie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Uwaga: tylko personel serwisu technicznego LOVATO Electric jest upowazniony do otwierania urzagdzenia.

A
o
P

Informacje ogdine

Informacja: Nalezy konsutlowa¢ sie z niniejszg instrukcjg we wszystkich sytuacjach zwigzanych z instalacjg i uzytkowaniem.
Instrukcja powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie i przechowywana w czystym miejscu dostepnym dla wszystkich operatorow.

Serwis i gwarancja
W przypadku awarii lub potrzeby uzyskania informacji prosimy o kontakt z oddziatem lub dystrybutorem LOVATO Electric w swoim kraju.

Konserwacja i naprawy

Urzadzenie nie zawiera czesci wymagajacych konserwacii.
W przypadku awarii nie otwieraj urzadzenia; urzadzenie nalezy przesta¢ do oddziatu lub dystrybutora LOVATO Electric.

JLovato
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1. Wprowadzenie

Przekazniki bezpieczenstwa SRB... sg zgodne z migdzynarodowymi normami, zaprojektowane w celu zapewnienia najbardziej kompleksowej ochrony
sprzetu i personelu. Umozliwiaja realizacje funkcji bezpieczenstwa, wspdtpracujgc z roznymi typami wejsc.

Wszelkie prawa do tego dokumentu sg zastrzezone przez LOVATO Electric S.p.A.

Waznos¢ dokumentacii

Niniejsza dokumentacja jest wazna tylko dla przekaznikow bezpieczenstwa SRB... i do czasu opublikowania nowej dokumentacii.
Niniejsza instrukcja obstugi opisuje funkcje, obstuge i instalacje produktu.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za podjgcie decyzji, czy przekaznik bezpieczenstwa jest odpowiednio dobrany do aplikacii.

Jak korzystaé z dokumentacji

Ninigjsza instrukcja obstugi musi zostac przeczytana i catkowicie zrozumiana przez personel zajmujgcy sie wszystkimi zastosowaniami przekaznikow
bezpieczenstwa przed wykonaniem jakiejkolwiek operaciji z udziatem przekaznika.

Prosze zachowac ten dokument na przysztosc.

Wszystkie operacje opisane w ninigjszej instrukcji muszg by¢ wykonywane wytacznie przez wyspecjalizowany personel i z przestrzeganiem wszystkich
podanych wytycznych.

Zastosowanie produktow

Przekazniki bezpieczenstwa monitorujg wiele funkcji bezpieczenstwa maszyn przemystowych, chronigc operatordw przed niebezpiecznymi operacjami
maszyny.

Przekazniki SRB... zapewniajg bezpieczne odtaczenie obwodu bezpieczenstwa.

Przekazniki bezpieczenstwa sg zgodne z wymaganiami norm EN/BS ISO 13849-1 i EN/BS 81-20 i EN/BS 81-50 (tylko SRBES31 i SRBES20) i moga
byé uzywane w aplikacjach z:

SRBES31,

SRBES20 SRBEM41
1 Zatrzymanie awaryjne o
27 Bramy bezpieczenstwa o
? Wytgczniki kraficowe o
T Bezstykowe przefgczniki °
57 Poziomowanie wind °
67 Jednostka rozszerzen wyjs¢ °

—electric
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2. Bezpieczenstwo

2.1. Bezpieczenstwo funkcjonalne

Dyrektywa maszynowa WE stanowi, ze maszyny nie powinny stwarza¢ zagrozenia (ocena ryzyka zgodnie z EN/BS ISO 12100). Biorgc pod uwage, ze
w technologii nie istnieje cos takiego jak zerowe ryzyko, celem jest osiggniecie akceptowalnie niskiego poziomu ryzyka. Jezeli bezpieczenstwo zalezy
od systemdw sterowania, nalezy je zaprojektowaé tak, aby prawdopodobieristwo wystgpienia btedéw funkcjonalnych byto wystarczajgco niskie.

Aby spetni¢ ten wymdg, uzytkownik moze zastosowac normy zharmonizowane, takie jak EN/BS 1SO 13849-1.

Przed uzyciem przekaznika SRB... nalezy przeprowadzi¢ oceng bezpieczenstwa zgodnie z Dyrektywg Maszynowa. Bezpieczenstwo funkcjonalne jest
gwarantowane dla produktu jako pojedynczy komponent. Nie gwarantuje to jednak bezpieczenstwa funkcjonalnego catego systemu. Aby osiggng¢
wymagany poziom bezpieczenstwa dla catego systemu, nalezy zdefiniowa¢ wymagania bezpieczenstwa dla zaktadu/maszyny, a nastepnie okreslic w
jaki spos6b te wymagania musza by¢ zaimplementowane. Przekazniki SRB... sg zaprojektowane zgodnie z nastgpujgcymi poziomami bezpieczenstwa:
PLe, kat. 4, wedtug normy EN/BS ISO 13849-1. Jednak ostateczny poziom PL aplikacji bedzie zaleze¢ od liczby elementdw bezpieczenstwa, ich
parametrow i wykonanych potaczen, zgodnie z analizg ryzyka.

Nalezy przeprowadzi¢ dogtebng analize ryzyka w celu okreslenia odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa dla kazdego konkretnego zastosowania,
na podstawie wszystkich obowigzujacych norm.

Za montaz przekaznika SRB... odpowiada wytacznie instalator lub uzytkownik. Urzadzenie musi by¢ zainstalowane zgodnie ze specyficzng analiza
ryzyka aplikacji i wszystkimi obowigzujgcymi normami.

LOVATO Electric nie ponosi odpowiedzialnosci za te operacje ani za zwigzane z nimi ryzyko. Nalezy odnies¢ sig do instrukcji oraz odpowiednich norm
produktu i/lub aplikacji, aby zapewnic¢ prawidtowe uzytkowanie wszelkich urzadzen podtgczonych do przekaznika SRB... w ramach okreslonej aplikacji.
Temperatura otoczenia, w ktdrej system jest zainstalowany, musi by¢ zgodna z parametrami temperatury pracy podanymi na etykiecie produktu oraz
w specyfikacjach.

We wszystkich sprawach dotyczgcych bezpieczenstwa, jesli to konieczne, skontaktuj sie z oficjalnym organem ds. bezpieczenstwa lub stowarzyszeniem
handlowym w swoim kraju.

2.2 Normy bezpieczenstwa w aplikacjach wind

W 2014 roku Europejski Komitet Normalizacyjny wydat dwie nowe normy bezpieczenstwa dotyczgce konstrukcji wind oraz testowania elementéw wind
i podnosnikéw. Oba nowe standardy dotyczyty zaréwno wind osobowych, jak i towarowych.

EN/BS 81-20 okresla wymagania techniczne dotyczace budowy wind.

EN/BS 81-50 okresla zasady projektowania, obliczenia i testy elementdw wind.

Przekazniki SRBES31 i SRBES20 sg zgodne z tymi normami (EN/BS 81-20 i EN/BS 81-50).

JLovato
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3. Instalacja i warunki otoczenia pracy

Ostrzezenie:
SRB... musi by¢ zainstalowany w szafie sterowniczej o stopniu ochrony co najmniej IP54, w przeciwnym razie wilgo¢ lub kurz mogg
prowadzi¢ do awarii.

Ostrzezenie:
Unikaj instalacji podczas wytadowan atmosferycznych.

Niebezpieczenstwo!
Jesli przekaznik bezpieczenstwa zostat naruszony (otwarty), nie moze juz zapewni¢ bezpieczenstwa operatora, a gwarancja wygasa.

Informacja:

Uzyj wyciecia z tytu urzadzenia, aby przymocowac je do szyny DIN.

Upewnij sig, ze urzadzenie jest bezpiecznie zamontowane na szynie DIN (35 mm) za pomocg elementu mocujgcego (np. wspornika
mocujgcego lub katownika koricowego).

Informacja:
Opakowanie nalezy wyrzuci¢ w misjcu do tego przeznaczonym.

B> B> B> > 3 3¢

Informacja:

SRB... moze by¢ uzywany tylko w zakresie temperatur otoczenia -25 + +60°C (-13 + +140°F); UL: +40°C (+104°F), z dala od
miejsc kondensacji wilgoci lub ptyndw przewodzgcych. Aby unikng¢é mozliwych zaktocen, przewody t3czgce nalezy oddzieli¢ od
przewodow zasilajgcych.

JLovato
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IBB B> 33

4. Okablowanie

4.1 Zasilanie
24VDC + 10%; 24VAC -15%/+10%, 50--60 Hz, klasa 2, kategoria przepieciowa Ill.

4.2 Okablowanie

Ostrzezenie:
Maksymalny moment obrotowy dokrecania zaciskow: 0.5Nm (dla wszystkich potgczen)

Ostrzezenie:
Nalezy odtaczy¢ zasilanie przed podigczeniem urzadzenia.

By zapobiec zespawaniu sig stykow, do stykdw wyjsciowych nalezy podtaczy¢ bezpiecznik.

Na wszystkich stykach wyjsciowych z obcigzeniem pojemnosciowym i indukcyjnym musi by¢ zapewniona wystarc-
zajgca ochrona bezpiecznikowa. Upewnij sig, ze spetnione s3 wymagania dotyczace okablowania i kompatybilnosci
elektromagnetycznej normy IEC/BS 60204-1.

Informacja:
Dobrg praktyka jest oddzielenie zasilania jednostki sterujgcej od zasilania innych urzadzen elektrycznych (np. prze-
miennikdw czestotliwosci, silnikéw elektrycznych, napeddéw) lub innych zrddet zaktocen.

Informacja:
Nalezy uzywac przewody w zakresie: 0,2 - 2,5 mmz2 (24 - 14 AWG)

Nie nalezy przekraczac parametrow elektrycznych.

Przekazniki bezpieczenstwa sg wyposazone we wtykowe bloki zaciskdw, ktdre utatwiajg okablowanie i wymiane urzadzen.

Procedura okablowania:

e (dtacz zasilanie przed podtgczeniem urzadzenia.

e W6z Srubokret we wgtebienie listwy zaciskowej i podnies, aby wyjacé blok zaciskdéw. Nie usuwaj blokdw zaciskow ciggnac za przewody!
e Po zakonczeniu okablowania bloku zaciskow, widz blok zaciskdw w odpowiednie migjsce.

Wiykowe bloki zaciskow sg opisane, aby zapobiec wiozeniu blokow zaciskow w niewtasciwej pozycii.

JLovato

—electric



5. Urzadzenia

Przekazniki SRB... s3 zgodne z migdzynarodowymi standardami, zaprojektowane w celu zapewnienia najbardziej kompleksowej ochrony sprzetu
i personelu. Umozliwiajg funkcje bezpieczenstwa, wspdtpracujgc z réznymi typami wejsc.
Przekazniki bezpieczenstwa SRB... i modut rozszerzen zapewniajg bezzwtoczne wyjscia przekaznikowe bezpieczenstwa.

SRBES20 SRBES31 SRBEM41

Wyjscia bezpieczenstwa NO 2 3 4
Wyjscie pomocnicze NC - 1 1

c. 2 NO lub
Typ wejsé 2NO 2NO 5 0SSD

— 1 y - _ A EAN - o
X3 X2 Xi
A2 S22 S21
A1 S12 S11
SRBES31
L\\
O PowER —_ [
O INPUT 1 ?\l %
O INPUT 2 E S.
(O CHANNELS E E
£ |E
N %
© |o
Safety Relay -
13 14 41 “
23 24 42 \
33 34 \
\ |
\ \
\ \
17.5mm 115.8mm [4,56"]
[O 69"] < >
) 121.1mm [4,77"]
JLovato
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6. SRBES20

Przekaznik SRBES20 monitoruje wytgczniki zatrzymania awaryjnego, wytgczniki kraricowe, wytgczniki magnetyczne zgodnie z dyrektywg maszynowa

2006/42/WE. SRBES20 jest réwniez uzywany do poziomowania kabiny windy, zgodnie z dyrektywg dzwigowg 2014/33/UE, w aplikacjach wind.

6.1 Ukiad zaciskow

X3 X2 Xi
A2 822 s21
A1 812 811

ShoEszD
(O POWER
O INPUT 1
O INpUT2

(O CHANNELS

Safety Relay

13 14
23 24

X1-X2: reczny start / automatyczny start
X1-X3: monitorowany reczny start
S11-S12: kanat 1, wejscie NO
S$21-S22: kanat 2, wejscie NO

A1: zasilanie 24 VDC (+)/VAC(~)

A2: zasilanie 24 VDC (-)/VAG(~)

13-14: wyjscie bezpieczenstwa NO
23-24: wyjscie bezpieczenstwa NO

6.2 Tryby pracy

6.2.1 Reczny start

Przycisk startu podtgczony jest migdzy X1 i X2.
Wejscia bezpieczenstwa S12 i S22:

10

Sl?-rt e zestyk zamknigty pomigdzy S11i 512
— e zestyk zamknigty pomigdzy S21 i S22
Nacisniecie przycisku start powoduje wigczenie wyjs¢ bezpieczenstwa.
Otwarcie przynajmniej jednego wejscia bezpieczenstwa wymusza
natychmiastowe przejscie wyj$¢ bezpieczenstwa do stanu otwarte
X3 X2 X1 Ponowny cykl pracy jest mozliwy dopiero po zwolnieniu obu stykow
wejsciowych i ponownym ich uruchomieniu
Reset / Start
l l
Input ch 1 | : | | | | : |
; 1 | 1 ! |
1 | | 1 1
Input ch 2 : | : | | | :
o ; o ; ' ' .
! | ! | | ! | ! ! !
Safety output : | : \ | : \ : | I
Lo L L L : L L
' TS ' ' TO ' T ' TS Ta T TS ITO ' T
oo <160ms <20ms

—_electric
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6.2.2 Automatyczny start

Podtaczenie migdzy X1 i X2.
Wejscia bezpieczenstwa S12 i S22:
e zestyk zamknigty pomigdzy S11i 512
e zestyk zamknigty pomigdzy S21 i S22
Wyjscia bezpieczenstwa zostajg wiaczone.

Otwarcie przynajmniej jednego wejscia bezpieczenstwa wymusza
3l 2l [x1 natychmiastowe przejscie wyjs¢ bezpieczenstwa do stanu otwarte

Ponowny cykl pracy jest mozliwy dopiero po zwolnieniu obu stykow
wejsciowych i ponownym ich uruchomieniu

Reset / Start |

Input ch 1 [ ] |

Input ch 2

Safety output

.

S

|
1
|
I
|
1
|

(o)

1

|

[ -Tr.

: <20ms
Ta

<160ms

6.2.3 Monitorowany reczny start

Przycisk startu podtgczony jest migdzy X1 i X3.
Wejscia bezpieczenstwa S12 i S22

Siela_rt e zestyk zamknigty pomigdzy S11i 512
~_ e zestyk zamkniety pomigdzy S21 i S22

Przycisk start mozna nacisngc co najmniej 500ms po uruchomieniu wejsé
bezpieczenstwa, aby wyjscia bezpieczenstwa przeszly w stan aktywny

Otwarcie przynajmniej jednego wejscia bezpieczenstwa wymusza
X3 2l Ix1 natychmiastowe przejscie wyjsé bezpieczenstwa do stanu otwarty

Ponowny cykl pracy jest mozliwy dopiero po zwolnieniu obu stykdw
wejsciowych i ponownym ich uruchomieniu

Reset / Start |

I I
I I
Input ch 1 | : | | : | | |
; 1 ; ; ] ;
| | 1 | 1
Input ch 2 ! | : : | : | : | |
| X ] | 1 | Lo
T I I o I o
Safety output : : : : : : : : :
1 | 1 [ | | [ 1 [
I | ——p ! : (- Iy o
S I L Ts: Td . s
1 1>500ms: 1 1 < 500ms
PTs ! 'Ta I Tr!
oo <160ms <20ms
—electric 1 1
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Informacja:

e Flement wykorzystywany do startu/kasowania musi by¢ zainstalowany poza strefg zagrozenia w miejscu, w ktérym dane
zagrozenie i caty obszar roboczy s3 wyraznie widoczne.

e Dojscie do elementu wykonawczego do startu/kasowania z wnetrza strefy zagrozenia nie moze by¢ mozliwe.

Uwaga:

Uzycie w trybie startu recznego jest obowigzkowe, gdy urzadzenie zabezpieczajgce kontroluje dostep do strefy niebezpieczne.
U Ma to na celu zapobiezenie sytuacji, w kidrej osoba po przejsciu przez np. bariere mogtaby pozosta¢ w strefie zagrozenia bez
l‘-‘| wykrycia. Nieprzestrzeganie tej zasady moze skutkowac¢ powaznym zagrozeniem dla ludzi.

6.3 Dane techniczne

6.3.1 Specyfikacja czasow
Czas aktywaciji Ta < 160ms

tryb dwukanatowy: < 20ms
tryb jednokanatowy: < 160ms

Jednoczesnos$é Ts o
Opdznienie monitorowanego recznego startu Td > 500ms

Czas zwolnienia Tr

6.3.2 Specyfikacja bezpieczenstwa

Wyjscia bezpieczenstwa 13-14123-24
Status wyjs¢ bezpieczenstwa otwarte

Wejscia bezpieczenstwa $12-S11 1 S22-S21
Status wejsé otwarte

1. Zwolnienie jednego lub obu wejS¢ bezpieczenstwa spowoduje zwolnienie wyjsé
bezpieczenstwa.

2. Ponowna aktywacja wyjs¢ bezpieczenstwa jest mozliwa tylko po zwolnieniu obu
wejSC bezpieczenstwa.

Funkcje bezpieczenstwa

6.3.3 Parametry bezpieczenstwa

Kategoria bezpieczenstwa wg IS0 13849-1 kat. 4
Poziom sprawnosci ISO 13849-1 PLe

DIN EN/BS 81-20 atestowany
DIN EN/BS 81-50 atestowany
MTTFo [a] 420,8
PFHb [1/h] 1,85 E-10
DCavg 99%

B 5,00 E-02
Bo 2,00 E-02

\.) Ostrzezenie:
EN/BS 81-20 okresla wymagania techniczne dotyczace budowy wind.
l.-,l EN/BS 81-50 zapewnia wytyczne do projektowania i testowania elementéw windy.

6.3.4 Zasilanie

24VDC +£10%, 2 W, klasa 2

24 VAC -15/+10% 50+60 Hz, 4.5 VA, klasa 2
Zasilanie kategoria przepieciowa lll

wbudowane zabezpieczenie zwarciowe PTC

znamionowe napiecie izolacji 4 kV

12
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6.3.5 Wejscia
Liczba kanatow bezpieczenstwa

Wejscia bezpieczenstwa (zestyki wejsciowe)

Rezystancja
Prad wejsciowy

6.3.6 Wyjscia
Liczba wyjsé bezpieczenstwa NO

Typ
Prad maksymalny - pojedyncze wyjscie:

|

EN/BS 60947-5-1

UL508
Catkowity prad maksymainy Z Ith%

EN/BS 60947-5-1

UL508
Trwato$é mechaniczna
Trwato$é elektryczna AC1 (360 s/h)

|

6.3.7 Certyfikaty i zgodnosci
Dyrektywa niskiego napigcia 2014/35/EU

EN/BS 60947-5-1
Dyrektywa EMC 2014/30/EU

EN/BS 60947-5-1
Dyrektywa maszynowa 2006/42/EC

EN/BS IS0 13849-1

EN/BS 60204-1

EN/BS 61326-3-1

Dyrektywa dzwigowa 2014/33/EU
EN/BS 81-20

EN/BS 81-50

EN/BS 12015

EN/BS 12016

2

S11-5121521-822

maks. 1 kQ2

typowo 5 mA

2

wyjscie bezpotencjatowe, przekazniki z wymuszonym prowadzeniem stykéw

@ 60°C (140°F) temperatura pracy:
AC 1: 250V /6A /2000 VA - AC 15:230V/3A
DC1:24V/6A - DC13:24V/2.5A /0.1 Hz

przeznaczenie: B300 / R300

przestrzen miedzy przekaznikami =100mm: 72A2 przy temperaturze otoczenia @40°C
(104°F)

przekazniki montowane pigtrowo: 26A2 przy temperaturze otoczenia @25°C (77°F)

- prosze odniesc sig do krzywych obnizania wartosci znamionowych w rozdziale 12

przeznaczenie: B300 / R300

> 107 operacji

~ 10°% operacji

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa - Aparaty i fgczniki sterownicze -
Elektromechaniczne aparaty sterownicze

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa - Aparaty i fgczniki sterownicze -
Elektromechaniczne aparaty sterownicze

Typ EC zbadany przez TUV

Bezpieczenstwo maszyn — elementy systemdw sterowania zwigzane z bezpieczenstwem
— Ogolne zasady projektowania

Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie elektryczne maszyn - Wymagania ogoine
Kategoria zatrzymania awaryjnego 0

Sprzet elektryczny do pomiardw, kontroli i uzytku laboratoryjnego. Wymagania
EMC. Wymagania dotyczace odpornosci systemow zwigzanych z bezpieczenstwem
i urzadzen przeznaczonych do wykonywania funkcji zwigzanych z bezpieczenstwem
(bezpieczenstwo funkcjonalne) - Ogdlne zastosowania przemystowe

Typ EC zbadany przezTOV

Zasady bezpieczenstwa budowy i montazu wind.
Czgsc 20: Dzwigi osobowe i towarowo-osobowe

Zasady bezpieczenstwa budowy i montazu wind.
(Czes$¢ 50: zasady projektowania, obliczenia, badania i testy elementéw dzwigowych

Zgodnosc¢ elektromagnetyczna. Standard rodziny produktow dla wind, schodow
ruchomych i osobowych. Emisja

Zgodnos¢  elektromagnetyczna. Standard rodziny produktow dla wind, schoddw
ruchomych i osobowych. Odpornos¢

CE Rolis “@n Y
[ COMPLIANT| I.ISTEI] Cn

—_electric
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6.3.8 Srodowisko pracy

IP40 od przodu, IP20 na zaciskach. Urzadzenie nalezy montowac w szafie o stopniu
ochrony IP54.

Stopien zanieczyszczenia 2

-25 + +60°C (-13 + 140°F), UL: +40°C (104°F);

(testowane: @ temp. 65°C (149 °F) jak dla norm dla wind)

Temperatura sktadowania -30 + +70°C (-22 + 158°F)

Stopien ochrony

Temperatura pracy

Zakres wilgotnosci <95%, bez kondensacji

Informacja:

Musisz przestrzega¢ parametréw zwigzanych z bezpieczenstwem, aby zapewni¢ wymagany poziom bezpieczenstwa dla Twojej
instalacji/maszyny. Przy obliczaniu ogélnego poziomu bezpieczenstwa nalezy wzig¢ pod uwage wszystkie urzadzenia, ktdre
wykorzystuja funkcje bezpieczenstwa.

6.4 Opis funkcji

Nie tylko wyjscie musi by¢ bezpieczne, ale takze cafe okablowanie i otoczenie. Aby 0siggngc kat. 4 bezpieczenstwa funkcjonalnego, dwa wyjscia
muszg by¢ potaczone, aby awaria jednego wyjscia nie mogta spowodowac catkowitej utraty bezpieczenstwa, poniewaz drugie z pary nadal jest
w stanie wytgczy¢ niebezpieczne czesci instalacji (lub maszyn). Nalezy wigc wykonac¢ okablowanie podobne do ponizszego:

6.4.1 Funkcje wyjsé

Wyjscia bezpieczenstwa NO zatgczajg sie (styk zamyka sig), gdy wejscia
bezpieczenstwa s aktywne i wcisnigty jest przycisk start/kasowanie.

W przypadku zadziatania wejS¢ bezpieczenstwa, wyjscia bezpieczenstwa NO
S wyfgczane.

W przypadku awarii zasilania wyjScia bezpieczenstwa NO zostajg wytgczone.

6.5 Aplikacje

6.5.1 Awaryjne zatrzymanie, wylaczniki kranicowe defekt migdzyobwodowy zostanie rozpoznany
bezpieczenstwa i blokady (tryb dwukanatowy) w przypadku awarii wyjécia bezpieczeristwa zostang odtgczone

Pwr 24V (+/~)

Pwr 24V (-/~)

1
Manual start

14
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6.5.2 Awaryjne zatrzymanie, wytaczniki kranicowe defekt migdzyobwodowy zostanie rozpoznany
bezpieczenstwa i blokady (tryb jednokanatowy) w przypadku awarii wyjscia bezpieczenistwa zostana odtaczone

Pwr 24V (+/~)

Pwr 24V (-/~)

Manual start

A Informacja: czas zwolnienia w trybie jednokanatowym wynosi < 160 ms

6.5.3 Bramy bezpieczeristwa i bezstykowe wytaczniki defekt migdzyobwodowy zostanie rozpoznany
bezpieczenstwa w przypadku awarii wyjscia bezpieczenstwa zostang odtgczone

Sensor 1

————— L
-

Sensor 2

E-gate

Pwr 24V (+/~)

Pwr 24V (-/~)

Manual start

-JLovato
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6.5.4 Aplikacje poziomowania wind

SRBES20 jest przeznaczony do stosowania w instalacjach dzwigowych do poziomowania podiogi i poziomowania kabiny, zgodnie
z wymaganiami norm EN/BS 81-20 i EN/BS 81-50 oraz zgodnie z dyrektywa dzwigowa 2014/33/UE .

Poziomowanie wind z czujnikami magnetycznymi Przekaznik monitoruje dwa czujniki poziomowania i gdy kabina znajduje
sie w strefie poziomowania, wigcza wyjscia bezpieczenstwa.

Jedno wyjscie bezpieczenstwa musi byé podtgczone, aby omingc¢
obwod monitorujacy podioge kabiny i drzwi kabiny, gdy kabina windy
znajduje sie w strefie poziomowania; po zatrzymaniu i wypoziomowaniu
podiogi kabiny, przekaznik bezpieczenstwa wykrywa ewentualne usterki,
a sterownik windy zatrzymuje winde.

Wejscia S12, S22 sg podtaczone do czujnikow strefy ponownego poziomowania.

sensors

Sensor 1
_‘:MW ‘ Re-Levelling

Sensor 2

Pwr 24V (+/~)

Liftcontroller \_ — — [ |t Pwr 24V (-/~)
J controller
Safety 7
circuit of cabin
landing and - — - L =
cabin doors Bﬂ
|
N N Start
Informacja:

Przekaznik bezpieczenstwa poziomowania kabiny windy, zaprojektowany zgodnie z Dyrektywa Dzwigowa 2014/33/UE oraz
wymaganiami obwoddw bezpieczenstwa norm EN/BS 81-20, EN/BS 81-50.

Informacja:

EN/BS 81-20: Zasady bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalacji dzwigow. Czesé 20: Dzwigi osobowe i towarowo-osobowe.
EN/BS 81-50: Zasady bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalacji dzwigow. Czes$¢ 50: zasady projektowania, obliczenia, badania
i testy elementow windy.

JLovato
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Poziomowanie windy za pomoc3 fotoczujnikow Przekaznik monitoruje dwa czujniki poziomowania i gdy kabina znajduje

sie w strefie poziomowania, wigcza wyjscia bezpieczenstwa.

Jedno wyjscie bezpieczenstwa musi by¢ podtgczone, aby oming¢é obwod
monitorujacy podtoge kabiny i drzwi kabiny, gdy kabina windy znajduje

sie w strefie poziomowania; po zatrzyamniu i wypoziomowaniu kabiny

podiogi, przekaznik  bezpieczenstwa wykrywa ewentualne  usterki,

a sterownik windy zatrzymuje winde.

Wejscia S12, S22 sg podtgczone do czujnikdw strefy ponownego poziomowania.

PNP
e I |
Sensor 1
BN| [BK BU
+ - Re-Levelling
sensors
4| oI
-
Sensor 2
BU BK BN
L E Pwr 24V (+/~)

Liftcontroller \— — — —[" [;ft Pwr 24V (-/~)
J controller
Safety 7
circuit of cabin
landing and —- - — L -
cabin doors II(I'
L
N N Start
Informacja:

Przekaznik bezpieczenstwa poziomowania kabiny windy, zaprojektowany zgodnie z Dyrektywg Dzwigowg 2014/33/UE oraz
wymaganiami obwodéw bezpieczenstwa norm EN/BS 81-20, EN/BS 81-50.

Informacja:

EN/BS 81-20: Zasady bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalacji dzwigow. Czes¢ 20: Dzwigi osobowe i towarowo-osobowe.
EN/BS 81-50: Zasady bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalacji dzwigow. Czes¢ 50: zasady projektowania, obliczenia, badania
i testy elementow windy.

-JLovato
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7. SRBES31

Przekaznik SRBES31 monitoruje wytgczniki awaryjne, wytgczniki kraricowe, wytgczniki magnetyczne zgodnie z dyrektywa maszynowg 2006/42/WE.

SRBES31 jest réwniez uzywany do poziomowania podtogi i ponownego poziomowania kabiny windy, zgodnie z dyrektywa dzwigowa 2014/33/UE,
w aplikacjach wind.

7.1 Uklad zaciskow

X3 X2 X1
A2 822 821
A1 812 st

S ouata

SRBES31
(O POWER
OINPUT 1
O IINPUT 2

() CHANNELS

Safety Relay

13 14 41
23 24 42
33 34

X1-X2: reczny start / automatyczny start
X1-X3: monitorowany reczny start
S$11-S12: kanat 1, wejscie NO
S$21-S22: kanat 2, wejscie NO

A1: zasilanie 24 VDC (+)/VAC(~)

A2: zasilanie 24 VDC (-)/VAC(~)

13-14: wyjscie bezpieczenstwa NO
23-24: wyjscie bezpieczenstwa NO
33-34: wyjscie bezpieczenstwa NO
41-42: wyjscie pomocnicze NC

7.2 Tryby pracy

7.2.1 Reczny start

Przycisk startu podfgczony jest miedzy X1 i X2.
Wejscia bezpieczenstwa S12 i S22

18

Sl?—rt e zestyk zamkniety pomigdzy S11i 512
— e zestyk zamkniety pomiedzy S21 i S22
Nacisniecie przycisku start powoduje wigczenie wyjS¢ bezpieczenstwa
i otwarcie wyjscia pomocniczego.
Otwarcie przynajmniej jednego wejscia bezpieczenstwa wymusza
X3 X2 X1 natychmiastowe przejscie wyjs¢ bezpieczenstwa do stanu otwarte
Ponowny cykl pracy jest mozliwy dopiero po zwolnieniu obu stykdw
wejsciowych i ponownym ich uruchomieniu
Reset / Start
: :
Input ch 1 | : | | | | : |
| . | | . |
1 ! 1 |
Input ch 2 : | : | : :
o ; o ; . ' .
! | ! | | ! | | ! !
Safety output : ; : ; ; : ; ; : |
A L Lo L | L b
Auxi|iory output 1 : [ : : [ : : 1 : T
Lo I I L Lo o ! 1ol Pl
' Ts ' Ta ! :Tr! ' Ts To! :Tr! Ts :T0! :Tr!
= <160ms <20ms
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7.2.2 Automatyczny start

Reset / Start

X3

X2

X1

Podtaczenie migdzy X1 i X2.
Wejscia bezpieczenstwa S12 i S22:
e zestyk zamkniety pomiedzy S11i 512
e zestyk zamkniety pomiedzy S21 i S22
Wyjscia bezpieczenstwa zostajg wigczone a wyjscie pomocnicze zostaje
otwarte.

Otwarcie przynajmniej jednego wejscia bezpieczenstwa wymusza
natychmiastowe przejscie wyjs¢ bezpieczenstwa do stanu otwarte

Ponowny cykl pracy jest mozliwy dopiero po zwolnieniu obu stykdw
wejsciowych i ponownym ich uruchomieniu

Input ch 1

Input ch 2

|
I —

Safety output

i

<20ms

. Ts

cTa Tr. v Ta Tr.

Przycisk startu podtgczony jest migdzy X1 i X3.
Wejscia bezpieczenstwa S12 i S22:
e zestyk zamkniety pomigdzy S11i512

Start o zestyk zamkniety pomiedzy S21 i S22
~ Przycisk start mozna nacisng¢ co najmniej 500ms po uruchomieniu
wejs¢ bezpieczenstwa, aby wyjscia bezpieczenstwa przeszty w stan
aktywny; kiedy wyjscia bezpieczenstwa zamykajg sie wyjscie pomocnicze
zZostaje otwarte.
X3 2 X1 Otwarcie przynajmniej jednego wejscia bezpieczenstwa wymusza
natychmiastowe przejscie wyjs¢ bezpieczenstwa do stanu otwarty
Ponowny cykl pracy jest mozliwy dopiero po zwolnieniu obu stykdw
wejsciowych i ponownym ich uruchomieniu
Reset / Start
: :
Input ch 1 | : | L | | |
| . | | . |
1 | 1 1 | 1
Input ch 2 | | | o | | |
| | [ ] o ] o
1 | : 1 [ : -
Safety output : : I I : : I : :
R i 1 !
1 | 1 1 L + Il L +
Auxiliary output ! : ! ! [ 1o
P P o R Lo
D s ST P S 1o
o Td P Ts. Td . . Ts.
: : > 500ms : : : : < 500ms
 Ts Ta T
oo <160ms <20ms
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Informacja:

e Flement wykorzystywany do startu/kasowania musi by¢ zainstalowany poza strefg zagrozenia w miejscu, w ktérym dane
zagrozenie i caty obszar roboczy s3 wyraznie widoczne.

e Dojscie do elementu wykonawczego do startu/kasowania z wnetrza strefy zagrozenia nie moze by¢ mozliwe.

Uwaga:

Uzycie w trybie startu recznego jest obowigzkowe, gdy urzadzenie zabezpieczajgce kontroluje dostep do strefy niebezpieczne.
U Ma to na celu zapobiezenie sytuacji, w kidrej osoba po przejsciu przez np. bariere mogtaby pozosta¢ w strefie zagrozenia bez
l‘-‘| wykrycia. Nieprzestrzeganie tej zasady moze skutkowac¢ powaznym zagrozeniem dla ludzi.

7.3 Dane techniczne

7.3.1 Specyfikacja czasow
Czas aktywacji Ta < 160ms

tryb dwukanatowy: < 20ms
tryb jednokanatowy: < 160ms

Jednoczesnos$é Ts o
Opdznienie monitorowanego recznego startu Td > 500ms

Czas zwolnienia Tr

7.3.2 Specyfikacja bezpieczenstwa

Wyjscia bezpieczenstwa 13-14,23-24 1 33-34
Status wyjs¢ bezpieczenstwa otwarte

Wejscia bezpieczenstwa $12-S11 1 S22-S21
Status wejsc otwarte

1. Zwolnienie jednego lub obu wejs¢ bezpieczenstwa spowoduje zwolnienie wyjs¢
bezpieczenstwa.

2. Ponowna aktywacja wyjS¢ bezpieczenstwa jest mozliwa tylko po zwolnieniu obu
wejsé bezpieczenstwa.

Funkcje bezpieczenstwa

7.3.3 Parametry bezpieczenstwa

Kategoria bezpieczenstwa wg IS0 13849-1 kat. 4
Poziom sprawnosci IS0 13849-1 PLe

DIN EN/BS 81-20 atestowany
DIN EN/BS 81-50 atestowany
MTTFo [a] 420,8
PFHb [1/h] 1,85 E-10
DCavg 99%

B 5,00 E-02
B 2,00 E-02

\.) Ostrzezenie:
EN/BS 81-20 okresla wymagania techniczne dotyczace budowy wind.
l...' EN/BS 81-50 zapewnia wytyczne do projektowania i testowania elementéw windy.

7.3.4 Zasilanie

24 VDC +10%, 2 W, klasa 2

24 VAC -15/+10% 50+60 Hz, 4.5 VA, klasa 2
Zasilanie kategoria przepieciowa lll

wbudowane zabezpieczenie zwarciowe PTC

zZnamionowe napiecie izolacji 4 kv
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7.3.5 Wejscia
Liczba kanatow bezpieczenstwa

Wejscia bezpieczenstwa (zestyki wejsciowe)

Rezystancja
Prad wejsciowy

7.3.6 Wyjscia

2

S11-5121521-822

maks. 1 kQ2

typowo 5 mA

|

Liczba wyjs¢ bezpieczenistwa NO
Liczba wyj$¢ pomocniczych NC

Typ
Prad maksymalny - pojedyncze wyjscie:

EN/BS 60947-5-1

UL508
Catkowity prad maksymalny X Ith%

EN/BS 60947-5-1

UL508
Trwato$¢ mechaniczna
Trwatos¢é elektryczna AC1 (360 s/h)

3

1

wyjscie bezpotencjatowe, przekazniki z wymuszonym prowadzeniem stykéw

@ 60°C (140°F) temperatura pracy:
AC 1: 250V /6A /2000 VA - AC 15:230V/ 3A
DC 1:24V/6A - DC13:24V/2.5A/0.1 Hz

przeznaczenie: B300 / R300

przestrzen migdzy przekaznikami =100mm: 72A2 przy temperaturze otoczenia @40°C
(104°F)

przekazniki montowane pigtrowo: 26A2 przy temperaturze otoczenia @25°C (77°F)

- prosze odnies¢ sie do krzywych obnizania wartosci znamionowych w rozdziale 12

przeznaczenie: B300 / R300

> 107 operacji

~ 10° operacji

|

7.3.7 Certyfikaty i zgodnosci
Dyrektywa niskiego napigcia 2014/35/EU

EN/BS 60947-5-1
Dyrektywa EMC 2014/30/EU

EN/BS 60947-5-1
Dyrektywa maszynowa 2006/42/EC

EN/BS IS0 13849-1

EN/BS 60204-1

EN/BS 61326-3-1

Dyrektywa dzwigowa 2014/33/EU
EN/BS 81-20

EN/BS 81-50

EN/BS 12015

EN/BS 12016

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa - Aparaty i fgczniki sterownicze -
Elektromechaniczne aparaty sterownicze

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa - Aparaty i fgczniki sterownicze -
Elektromechaniczne aparaty sterownicze

Typ EC zbadany przez TOV - cert. nr 44 205 15058307

Bezpieczenstwo maszyn — elementy systemdw sterowania zwigzane z bezpieczenstwem
— Ogolne zasady projektowania

Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie elektryczne maszyn - Wymagania ogoine
Kategoria zatrzymania awaryjnego 0

Sprzet elektryczny do pomiardw, kontroli i uzytku laboratoryjnego. Wymagania
EMC. Wymagania dotyczace odpornosci systemow zwigzanych z bezpieczenstwem
i urzadzen przeznaczonych do wykonywania funkcji zwigzanych z bezpieczenstwem
(bezpieczenstwo funkcjonalne) - Ogdlne zastosowania przemystowe

Typ EC zbadany przezTOV

Zasady bezpieczenstwa budowy i montazu wind.
Czgsc 20: Dzwigi osobowe i towarowo-osobowe

Zasady bezpieczenstwa budowy i montazu wind.
(Czes$¢ 50: zasady projektowania, obliczenia, badania i testy elementéw dzwigowych

Zgodnosc¢ elektromagnetyczna. Standard rodziny produktow dla wind, schodow
ruchomych i osobowych. Emisja

Zgodno$¢  elektromagnetyczna. Standard rodziny produktow dla wind, schoddw
ruchomych i osobowych. Odpornos¢

Uznania C € ROHS ‘ us
[COMPLIANT] I.ISTEII n
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7.3.8 Srodowisko pracy

IP40 od przodu, IP20 na zaciskach. Urzadzenie nalezy montowac w szafie o stopniu
ochrony IP54.

Stopien zanieczyszczenia 2

-25 + +60°C (-13 + 140°F), UL: +40°C (104°F);

(testowane: @ temp. 65°C (149 °F) jak dla norm dla wind)

Temperatura sktadowania -30 + +70°C (-22 + 158°F)

Zakres wilgotnosci <95%, bez kondensacji

Stopien ochrony

Temperatura pracy

Informacja:

Musisz przestrzega¢ parametréw zwigzanych z bezpieczenstwem, aby zapewni¢ wymagany poziom bezpieczenstwa dla Twojej
instalacji/maszyny. Przy obliczaniu og6lnego poziomu bezpieczenstwa nalezy wzig¢ pod uwage wszystkie urzadzenia, ktdre
wykorzystuja funkcje bezpieczenstwa.

7.4 Opis funkciji

Nie tylko wyjscie musi by¢ bezpieczne, ale takze cate okablowanie i otoczenie. Aby 0siggngc kat. 4 bezpieczenstwa funkcjonalnego, dwa wyjscia
muszg by¢ pofgczone, aby awaria jednego wyjscia nie mogta spowodowac catkowitej utraty bezpieczenstwa, poniewaz drugie z pary nadal jest
w stanie wytaczy¢ niebezpieczne czesci instalacji (lub maszyn). Nalezy wiec wykonac okablowanie podobne do ponizszego:

7.4.1 Funkcje wyjsé

Wyjscia bezpieczenstwa NO zostaja zatgczone (styki zamykajg sie), a wyjscie
pomocnicze NC zostaje otwarte, gdy wejscie bezpieczenstwa jest aktywne
i wcisnigty zostaje przycisk start/kasuj.

W przypadku zadziatania wejS¢ bezpieczenstwa, wyjscia bezpieczenstwa NO
3 wylgczane, a wyjscie pomocnicze NC jest zamykane.

W przypadku awarii zasilania wyjscia bezpieczenstwa NO s3 wytgczane, a
wyjscie pomocnicze NC zostaje zamknigte.

Wyjscie pomocnicze NC nie jest wyjSciem bezpieczenstwa.

7.5.1 Awaryjne zatrzymanie, wylaczniki kraricowe defekt migdzyobwodowy zostanie rozpoznany
bezpieczenstwa i blokady (tryb dwukanatowy) w przypadku awarii wyjécia bezpieczenstwa zostang odtaczone

Pwr 24V (+/~)

Pwr 24V (-/~)

%Di N ] J J Manual start
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7.5.2 Awaryjne zatrzymanie, wylaczniki kraricowe defekt migdzyobwodowy zostanie rozpoznany
bezpieczenstwa i blokady (tryb jednokanatowy) w przypadku awarii wyjscia bezpieczenstwa zostang octgczone
a.

Pwr 24V (+/~)

\éﬁMl N 1
A ’ ’ ’ Manual start

R
\ —\—\ —————————— Pwr 24V (-/~)
AR

& Informacja: czas zwolnienia w trybie jednokanatowym wynosi < 160ms

7.5.3 Bramy bezpieczeristwa i bezstykowe wytaczniki defekt migdzyobwodowy zostanie rozpoznany
bezpieczenstwa w przypadku awarii wyjscia bezpieczenstwa zostang odtgczone

Sensor 1

\\é"ﬁ M1 N A1
A ’ ) ) Manual start

KR
\ —\—\ —————————— Pwr 24V (-/~)
NN
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7.5.4 Aplikacje poziomowania wind

SRBES31 jest przeznaczony do stosowania w instalacjach dzwigowych do poziomowania podtogi i poziomowania kabiny, zgodnie
z wymaganiami norm EN/BS 81-20 i EN/BS 81-50 oraz zgodnie z dyrektywa dzwigowg 2014/33/UE .

Poziomewanie windiziczujnikamimagnetycznym Przekaznik monitoruje dwa czujniki poziomowania i gdy kabina znajduje
sie w strefie poziomowania, wigcza wyjscia bezpieczenstwa.
Jedno wyjscie bezpieczenstwa musi by¢ podtgczone, aby omingc
obwod monitorujacy podtoge kabiny i drzwi kabiny, gdy kabina windy
znajduje sie w strefie poziomowania; po zatrzymaniu i wypoziomowaniu
podiogi kabiny, przekaznik bezpieczenstwa wykrywa ewentualne usterki,
a sterownik windy zatrzymuje winde.

Wejscia S12, S22 sg podtaczone do czujnikow strefy ponownego poziomowania.

Sensor 1

_EMMI Door zone and
GMMW unlocking zone

Sensor 2

Pwr 24V (+/~)

Lift controller \— — — [ [t Pwr 24V (-/~)
J controller
f Feedback
Safety 7 to lift controller
circuit of cabin
landing and — — — + —[K1
cabin doors E]
Lift L
controller Start
N N N —l—

Informacja:
Przekaznik bezpieczenstwa poziomowania kabiny windy, zaprojektowany zgodnie z Dyrektywg Dzwigowg 2014/33/UE oraz
wymaganiami obwoddw bezpieczenstwa norm EN/BS 81-20, EN/BS 81-50.

Informacja:
EN/BS 81-20: Zasady bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalacji dzwigow. Czes¢ 20: Dzwigi osobowe i towarowo-0sobowe.
EN/BS 81-50: Zasady bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalacji dzwigow. Czes¢ 50: zasady projektowania, obliczenia, badania

i testy elementdw windy.
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Poziomowanie windy za pomoca fotoczujnikow

Przekaznik monitoruje dwa czujniki poziomowania i gdy kabina znajduje

sie w strefie poziomowania, wigcza wyjscia bezpieczenstwa.

Jedno wyjscie bezpieczenstwa musi by¢ podtaczone, aby oming¢é obwod
monitorujgcy podioge kabiny i drzwi kabiny, gdy kabina windy znajduje
sie w strefie poziomowania; po zatrzyamniu i wypoziomowaniu kabiny
przekaznik  bezpieczenstwa

podtogi,

a sterownik windy zatrzymuje winde.

wykrywa

Wejscia S12, S22 sg podtaczone do czujnikow strefy ponownego poziomowania.

PNP
S

BN| |BK

BU

o N

Sensor 1

LD |

Sensor 2

Door zone and
unlocking zone

Pwr 24V (+/~)

Lift controller \— — — | ft Pwr 24V (-/~)
y controller
Saf Feedback
afety 7 to lift controller

circuit of cabin

landing and — — — + —[K1

cabin doors E]

Lift —
controller Start
N N N —l—
Informacja:

Przekaznik bezpieczenstwa poziomowania kabiny windy, zaprojektowany zgodnie z Dyrektywg DZwigowg 2014/33/UE oraz
wymaganiami obwodow bezpieczenstwa norm EN/BS 81-20, EN/BS 81-50.

Informacja:
EN/BS 81-20: Zasady bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalacji dzwigow. Czes$¢ 20: Dzwigi osobowe i towarowo-osobowe.

EN/BS 81-50: Zasady bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalacji dzwigow. Czes¢ 50: zasady projektowania, obliczenia, badania
i testy elementow windy.
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8. SRBEM41
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SRBEMA41 jest przeznaczony do rozszerzenia liczby wyjs¢ bezpieczenstwa nadrzednego przekaznika bezpieczenstwa. Musi by¢ prawidtowo podtaczony
do nadrzednego przekaznika bezpieczenstwa, aby 0siggnaé wymagang kategorie bezpieczenstwa. Moze by¢ stosowany jako jednostka rozszerzajaca
przekaznikow bezpieczenstwa z beznapieciowym wyjsciem przekaznikowym.

1654 PL 04 21

52 51
A2 822 821
Al 812 S11

.[Lovato|
SRBE|

(O POWER
O INPUT 1
(O INPUT2

(O CHANNELS

Safety Relay

13 14 43
23 24 44
33 34

8.2 Aplikacje

8.1 Ukiad zaciskow

S11-S12: kanat 1, wejscie NO
S$21-S22: kanat 2, wejscie NO
A1: zasilanie 24 VDC (+)/VAC (~)
A2: zasilanie 24 VDC (-)/VAC (~)

13-14: wyjscie bezpieczenstwa NO
23-24: wyjscie bezpieczenstwa NO
33-34: wyjscie bezpieczenstwa NO
43-44: wyjscie bezpieczenstwa NO
51-52: wyjscie sygnatu zwrotnego NC

8.2.1 Modut rozszerzajacy w trybie jednokanatowym

e podigczenie wyjs¢ bezpieczenstwa NO przekaznika nadrzednego pomiedzy S11-S12 dla wejscia 1

e podigczenie: S12-S22 dla wejscia 2

Wyjscie przekaznika bezpieczenstwa z nadrzednego przekaznika bezpieczenstwa jest aktywowane, a wyjscia bezpieczenstwa SRBEM41
zostajg wigczone, podczas, gdy wyjscie sprzezenia zwrotnego NC zostaje otwarte.

Otwarcie wyjscia przekaznika bezpieczenstwa przekaznika gtownego wymusza natychmiastowe przejscie wyjs¢ bezpieczenstwa SRBEM41
do stanu otwarte, a wyjscia sprzezenia zwrotnego NC do stanu zamkniete.

Feedback signal

Master
module

Pwr 24V (+/~)

Pwr 24V (-/~)
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Input ch 1

Input ch 2

Safety output

Feedback output

»Ta T Ta VT
<60ms <30ms

8.2.2 Modut rozszerzajacy w trybie dwukanatowym

e podigczenie wyjs¢ bezpieczenstwa NO przekaznika nadrzednego pomiedzy S11-S12 dla wejscia 1

e podigczenie wyjs¢ bezpieczenstwa NO przekaznika nadrzednego pomiedzy S21-S22 dla wejscia 2
Wyjscie przekaznika bezpieczenstwa z nadrzednego przekaznika bezpieczenstwa jest aktywowane, a wyjscia bezpieczenstwa SRBEM41
zostajg wigczone, podczas, gdy wyjscie sprzezenia zwrotnego NC zostaje otwarte.

Otwarcie wyjscia przekaznika bezpieczenstwa przekaznika gtownego wymusza natychmiastowe przejscie wyjsc bezpieczenstwa SRBEM41
do stanu otwarte, a wyjscia sprzezenia zwrotnego NC do stanu zamknigte.

Wyjscia bezpieczenstwa NO w SRBEM41 zostang ponownie wigczone, jesli aktywowane zostang oba wejscia 1 2.

Feedback signal

SRB
master
module

Pwr 24V (+/~)

Pwr 24V (-/~)

Input ch 1

Safety output

|
I
I
Input ch 2 |
I
I
I
I
]
I

[ —
Feedback output I I
; I | I ; | | |
; To! :Tr! ' Ta ! ITrI
<60ms <30ms
-JLovato
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8.3 Dane techniczne

8.3.1 Specyfikacja czasow

Czas aktywacji Ta < 60ms
Czas zwolnienia Tr < 30ms
Jednoczesnosc Ts oo

8.3.2 Specysikacja bezpieczenstwa

Wyjscia bezpieczenstwa 13-14,23-24, 33-34,i 43-44

Status wyjs¢ bezpieczenstwa otwarte

Wejscia bezpieczenstwa S$12-S11 i S22-S21

Status wejsé otwarte

Funkcja bezpieczeristwa Zwolpienig jednego lub obu wejs¢ bezpieczenstwa spowoduje zwolnienie wyjs¢
bezpieczenstwa.

8.3.3 Parametry bezpieczenstwa

Kategoria bezpieczenstwa wg IS0 13849-1 kat. 4*

Poziom sprawnosci IS0 13849-1 PLe*

MTTFo [a] 363,4

PFHb [1/h] 1,59 E-10

DCavg 99%*

B 5,00 E-02

Bo 2,00 E-02

*Informacja:

SRBEM41 to modut rozszerzajacy bez wewnetrznej diagnostyki. Aby osiggnac kat. 4, PL e zgodnie z EN/BS ISO 13849-1, SRBEM41
musi by¢ uzywany z gtéwnym przekaznikiem kat. 4, PL e, a wyjscie sprzezenia zwrotnego NC w SRBEM41 (styki 51-52) musi byc
pofgczone szeregowo z sygnat uruchomienia przekaznika gtownego (jak pokazano w rozdziatach 8.2.2 i 8.2.3). Nalezy to zrobic, aby
zapobiec uruchomieniu/ponownemu uruchomieniu systemu, jesli wystapit wewnetrzny btgd w SRBEM41.

8.3.4 Zasilanie
24 VDC +10%, 2 W, klasa 2
24 VAC -15/+10% 50+60 Hz, 4.5 VA, klasa 2
Zasilanie kategoria przepieciowa lll
wbudowane zabezpieczenie zwarciowe PTC
zZnamionowe napiecie izolacji 4 kV

8.3.5 Wejscia

Liczba kanatow bezpieczenstwa 2

Wejscia bezpieczenstwa (zestyki wejsciowe) S$11-S12i §21-S22
Rezystancja maks. 1 kQ
Napiecie wejsciowe 0-35VDC

Prad wejSciowy typowo 5 mA
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8.3.6 Wyjscia

Liczba wyjs¢ bezpieczenistwa NO

Liczba wyjsé sygnatu zwrotnego NC

Typ

Prad maksymalny - pojedyncze wyjscie:
EN/BS 60947-5-1

UL508
Catkowity prad maksymalny X Ith
EN/BS 60947-5-1

UL508
Trwato$¢é mechaniczna
Trwatos$é elektryczna AG1 (360 s/h)

|

8.3.7 Certyfikaty i zgodnosci
Dyrektywa niskiego napigcia 2014/35/EU

EN/BS 60947-5-1
Dyrektywa EMC 2014/30/EU

EN/BS 60947-5-1
Dyrektywa maszynowa 2006/42/EC

EN/BS IS0 13849-1

EN/BS 60204-1

EN/BS 61326-3-1

Uznania

8.3.8 Environmental

Stopien ochrony

Stopien zanieczyszczenia
Temperatura pracy
Temperatura sktadowania
Zakres wilgotnosci

4

1

wyjscie bezpotencjatowe, przekazniki z wymuszonym prowadzeniem stykéw

@ 60°C (140°F) temperatura pracy:
AC 1:250V/6A /2000 VA - AC 15: 230V / 3A
DC1:24V/6A - DC13:24V/2.5A/0.1 Hz

Pilot duty: B300 / R300

przestrzen migdzy przekaznikami =100mm: 72A2 przy temperaturze otoczenia @40°C
(104°F)

przekazniki montowane pigtrowo: 26A2 przy temperaturze otoczenia @25°C (77°F)

- prosze odnies¢ sie do krzywych obnizania wartosci znamionowych w rozdziale 12

przeznaczenie: B300 / R300

> 107 operacji

~ 10° operacji

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa - Aparaty i fgczniki sterownicze -
Elektromechaniczne aparaty sterownicze

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa - Aparaty i fgczniki sterownicze -
Elektromechaniczne aparaty sterownicze

Typ EC zbadany przez TUV

Bezpieczenstwo maszyn — elementy systemdw sterowania zwigzane z bezpieczenstwem
— Ogolne zasady projektowania

Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie elektryczne maszyn - Wymagania ogdine

Sprzet elektryczny do pomiardw, kontroli i uzytku laboratoryjnego. Wymagania
EMC. Wymagania dotyczace odpornosci systemow zwigzanych z bezpieczenstwem
i urzadzen przeznaczonych do wykonywania funkcji zwigzanych z bezpieczenstwem
(bezpieczenstwo funkcjonalne) - Ogdine zastosowania przemystowe

C€ Rols @= UK

[ COMPLIANT| lISTEn

IP40 od przodu, IP20 na zaciskach. Urzadzenie nalezy montowac w szafie o stopniu
ochrony IP54.

2

-25 ++60°C (-13 + 140°F), UL: +40°C (104°F)

-30 + +70°C (-22 + 158°F)

<95%, bez kondensacji
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9. Wskazniki LED

4 wskazniki LED na panelu przednim wskazujg stan i ewentualne btedy podczas pracy:

Znaczenie

SRB... jest zasilony

Urzadzenia zabezpieczajgce podtgczone do wejsc 1 2 nie sg
aktywne (np. styki otwarte); przekaznik bezpieczenstwa nie
moze wigczy¢ wyjs¢ bezpieczenstwa

Urzadzenie zabezpieczajgce podtaczone do wejscia 1 jest
aktywne (np. styk zamknigty), podczas gdy wejscie 2 nie jest
aktywne (np. styk otwarty); przekaznik bezpieczenstwa nie
moze wigczy¢ wyjs¢ bezpieczenstwa

Urzadzenie zabezpieczajgce podigczone do wejscia 2 jest
aktywne (np. styk zamkniety), podczas gdy wejscie 1 nie jest
aktywne (np. styk otwarty); przekaznik bezpieczenstwa nie
moze wigczy¢ wyjs¢ bezpieczenstwa

Urzgdzenia zabezpieczajgce podtgczone do wejsc 112 sg
aktywne (np. styki zamknigte); przekaznik bezpieczenstwa
moze wigczy¢ wyjscia bezpieczenstwa

Wyjscia bezpieczenstwa NO sg otwarte, a wyjscie pomocnicze
NC jest zamknigte

Kolor Status
m Zielony ON
=
WEJ1, WEJ2 wejscie 1 OFF
wejscie 2 OFF
p===n
A wejscie 1 ON
wejscie 2 OFF
o wejécie 1 OFF
o wejscie 2 ON
— wejscie 1 ON
wejscie 2 ON
p===
- OFF
T Zielony
ON
=

Wyjscia bezpieczenstwa NO sg zamknigte, a wyjscie
pomocnicze NC jest otwarte
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10. Catkowity prad  Ith?

Kwadrat pradu catkowitego [A2] = Prad wyjscia 1[A]2 + Prad wyjscia 2 [A]2 + Prad wyjscia n [A]?

Quadratic total current limit
Modules mounted with spacing (equal load)

40

30

Cuadrati ctotal current [47]

20

10

-20

30

25

20

15

10

Cuadratictotal current [A7]

100mm spacing - DC power supply
= = =100mm spacing - AC power supply
= . = 20mm spacing - DC power supply

20mm spacing - AC power supply

-10 ] 10 20 30 40 50 60

Ambient temperature [*C]

Quadratic total current limit
Modules mounted without spacing (equal load)

-20

- = AL power supply

DC power supply

-10 ] 10 20 30 40 50 80

Ambient temperature [*C]
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