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1. NAVIGARE IN MENIU SI INCARCARE SETARILOR IMPLICIT

Functil ale tastelor tastaturii

Navigati: selectati grupul / parametrul.
Schimbati setarea parametrilor.

Apasat in scurt timp: introduceti nivelul de sub
parametru. Tineti ap&sat mai mult de 3 secunde
pentru a salva setarile parametrilor in memorie.

lesire din meniu/parametru

Stop motor

Pornire motor

Activati controlul complet al tastaturii
(disponibil din versiunea 4.1 a firmware-ului)

Inversarea directiei de rotatie
(disponibila din versiunea de firmware 4.1)

P Ad4d3 vahd

Exemplu de navigare in meniul convertizorului si modificarea unui parametru.

Tnapoi la nivelul anterior

Tnapoi la nivelul anterior

inapoi la nivelul anterior

Tnapoi la nivelul anterior

fara a salva

Intrati in modul de parametrizare

- Selectati grupul

Intrati in grup

- Selectare parametru

Confirmare parametru de modificat

- Selectare sub-parametru

Confirmare sub-parametru

- Modificare valoare parametru

Confirmare modificare

Tine apasat 4 pentru 3 secunde pentru a se salva
toti parametrii modificati.

.JLovato
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Pentru a reseta toti parametrii la setarile din fabrica, urmati aceasta procedura:

. RESETAREA PARAMETRILOR LA IMPLICIT

— Setare parametru P700.01 = 1 (incarca setarile implicite)

— Apasa butonul

— Tineti apasat butonul

>3s

de mai multe ori pentru a iesi din meniul de programare pana apare textul STOP.

pentru 3 secunde pana apare textul “P.SAVED", ceea ce indica salvarea parametrilor.

| T
SHV NG,

REM AU

L
[|_|

_l_lu_l

t

' =
|'[|

REM

=18 i-—=u

VET

AUTO SE T-J
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. COMANDA PORNIREA/OPRIREA MOTORULUI

3.1 Control cu 2 fire din blocul terminal 1 / O flexibil

g |
ES
=
g
e
D D | O N = | = Do
= = olo|lo|lgo|o > | =
S|2|5| |§|2|s|x|la|s|=|2|2|2|5|=|8|H
Parametru Functie Setare Descriere
P400.01 V8D activat 1 VSD intotdeauna activat (setare implicita)
P400.02 Comanda pornire/oprire 1 Comanda Pornire / Oprire de la intrarea digitald DI1
(conectata intre terminalele DI1-24V)
3.2 De la tastatura
W s
p Stop
Parametru Functie Setare Descriere
P400.01 V8D activat 1 V8D intotdeauna activat (setare implicita)
P400.12 Control tastatura 1 Activati tastatura ca sursé de control
P400.02 Comanda Pornire / Oprire 1 Constanta reala (comanda pornire / oprire este gestionatd de tastatura)
3.3 Control cu 3 fire din blocul terminal | / O flexibil
(92}
2 g
53
|
5]
o
D @D | O = | > D |
= = ol|lo|lgo|lgo|g > | =
S|2|5| |E|2|5|=|la|s|=|E|2|2|S|=|8|&
Parametru Functie Setare Descriere
P400.01 V8D activat 1 V8D activat intotdeauna (setare implicita)
P400.02 Comanda Pornire/Oprire 1" Comanda Run / Stop este data de DI1 (contact NC). Serveste ca activare de pornire
pentru functia ,Start forward” (P400.06).
P400.06 Pornire comanda inainte 12 Tncepeti comanda inainte de la DI2 (contact ND)

JiLovato
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4. AJUSTARE FRECVENTA

4.1 De la tastatura

- Cresteti frecventa

A Descresteti frecventa

Parametru Functie Setare Descriere
P201.01 Sursa de referintd pentru frecventa 1 Frecventa ajustata de la tastatura
P210.00 Frecventa minima OHz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare Ssec Introduceti valoarea timpului de decelerare
4.2 De la potentiometru extern
Potentiometru
=|8|5| 2|2|2|2|e|e|2||z|E||z 8|8
Parametru Functie Setare Descriere
P201.01 Sursa de referinta pentru frecventd 2 Frecventd ajustatd cu intrare analoga 1 (Al1)
P210.00 Frecventa minima OHz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare Ssec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare Ssec Introduceti valoarea timpului de decelerare
P430.01 Configuratie de intrare analog 1 (Al1) 0 Semnal analog de tip 0-10V
P430.02 Valoarea frecventei cand Al1 este minima OHz Frecventa cand Al1 este minima (A1 = 0V)
P430.03 Valoarea frecventei atunci cand Al1 este la maxim 50Hz Frecventa cand Al1 este maxima (Al1 = 10V)
4.3 De la semnalul de intrare analog de tip 0-10V
Semnal analog
0..10vDC
+ | -
=1g|5| |8|g|z|2|2|2|2|2|2 8|5 |2 |8 R
Parametru Functie Setare Descriere
P201.01 Sursa de referinta pentru frecventd 2 Frecventd ajustatd cu intrare analoga 1 (Al1)
P210.00 Frecventa minima OHz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare Ssec Introduceti valoarea timpului de decelerare
P430.01 Configuratie de intrare analog 1 (Al1) 0 Semnal analog de tip 0-10V
P430.02 Valoarea frecventei cand Al1 este minima OHz Frecventa cand Al1 este la 0V
P430.03 Valoarea frecventei atunci cand Al1 este la maxim 50Hz Frecventa cand Al1 este la 10V
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4.4 Din semnalul de intrare analog de tip 4-20mA

Semnal Analog

4-20mA
+ |—
D [«p) (ws] ) —_ > oD N
= = |||l |g > | =
S|2|5| |§|2|a|=|la|s|=|E2|2|2|5|=|8|Hk
Senzor 2 fire cu iesire
4-20mA furnizate la
24VCC
+| -
D D | O N = = Do
= = o|lo|lo|lgo|g > | =
S|2|5| |§|2|a|=|la|s|=|E2|2|2|5|=|8|Hk
Parametru Functie Setting Description

P201.01 Sursa de referinta pentru frecventd 2 Frecventd ajustatd cu intrare analoga 1 (Al1)
P210.00 Minima frecventa OHz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Maxima frecventa 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp Accelerare 5Ssec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp Decelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de decelerare
P430.01 Configuratie de intrare analogé 1 (Al1) 4 Semnal analog tip 4-20mA
P430.02 Valoarea frecventei cand Al1 este minimd OHz Frecventa cand Al1 este la 4mA
P430.03 Valoarea frecventei cand Al1 este maxima 50Hz Frecventa cand Al1 este la 20mA

4.5 Cu valori de reglare ale frecventei prestabilite

Frecventa prestabilita Selectarea frecventei
selectie prestabilite
Bit 1 I | Bit 0
D D | o N = = D |
= |0 | = o912 (9 (= = | =

DI5 (bit 0) DI4 (bit 1) Preset frequency activated
Deschis Deschis Nu este activata o frecventa prestabilita. Frecventa este ajustaté de sursa setatd in P201.01
Deschis Inchis Frecventa presetata 1
Inchis Deschis Frecventa presetaté 2
Inchis Inchis Frecventa presetaté 3

Tabel de selectare a frecventelor presetate.

Parametru Functie Setare Descriere
P210.00 Frecventa minima OHz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare 5Ssec Introduceti valoarea timpului de decelerare
P400.18 Presetarea bitului de selectare a frecventei 0 14 DI4 este bitul 0 al selectarii frecventei prestabilite
P400.19 Presetarea bitului de selectare a frecventei 1 15 DI5 este bitul 1 al selectarii frecventei presetate
P450.01 Frecventa presetata 1 20Hz Valoarea frecventei presetate 1 (DI4 inchisd)
P450.02 Frecventa presetaté 2 45Hz Valoarea frecventei presetate 2 (DI5 inchis)
P450.03 Frecventa presetata 3 50Hz Valoarea frecventei presetate 3 (DI4 si DI5 inchise)
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4.6 De la potentiometrul motorului (MOP)

aca potentiometrul motorului este activ ca sursé de referinta, valoarea de referinté a frecventei poate fi modificaté prin intermediul declansarilor alocate la doud contacte de intrare configurate cu functiile ,MOP SUS” (creste

{ I MOP SUS
MOP JOS
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frecventa) si ,MOP JOS” (scade frecventa).

Parametru Functie Setare Descriere
P400.04 Resetati functia defect (implicit: DI2) 0 Dezactivati functia de resetare a erorilor
P400.13 Functie de rotatie inversa (implicit: DI3) 0 Dezactiveaza functia de rotatie inversa
P400.23 Functia potentiometru motor SUS 12 DI2 = functia MOP SUS
P400.24 Functia potentiometru motor JOS 13 DI3 = functia MOP JOS
P400.25 Activati potentiometrul motor ca punct de referinta 1 MOP este utilizat ca punct de referintd al frecventei
P413.00 Mod de pornire potentiometru motor 0 Ultima valoare MOP este utilizata ca valoare initiala
4.7 Cu protocol comunicatie Modbus
Parametru Functie Setare Descriere
P210.00 Frecventa minima OHz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de decelerare
P400.37 Activati controlul retelei 1 Controlul de retea activat
P510.01 ID-ul nodului Modbus 1 Introduceti ID-ul nodului
P510.02 Rata de transfer 4 Selectati rata de transfer (de ex. ,4” inseamna o vitezd de transfer de 19200 bps)
P510.03 Formatul de date 1 Definitia formatului de date (de exemplu: ,1” inseamna ,8 / E / 1": 8 biti de date,
Paritate uniformd, 1 bit de oprire)
P515.01 Réspuns la expirarea timpului 0 Nicio actiune in cazul expirarii Modbus
4.8 Control PID - Punctul de reglare ajustat cu tastatura si semnal de feedback de tip 0-10V
Parametru Functie Setare Descriere
P201.02 Sursa de referintd PID 1 Reglajul PID reglat de la tastatura
P210.00 Frecventa minima 30Hz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare Ssec Introduceti valoarea timpului de decelerare
P430.01 Configuratie de intrare analogé 1 (Al1) 0 Semnal analog de tip 0-10V
P600.01 Activare PID 1 Functia PID este activata
P600.02 Sursa de feedback PID 1 Feedback PID conectat la intrarea analogica Al1
P610.01 Activarea modului de veghe PID 1 Modul de veghe PID activat. Modul de repaus este activat atunci cand frecventa
este mai mica decat P610.03 pentru un timp mai lung decét P610.05
P610.03 Modul veghe PID: frecventa blocata 35Hz Vezi descrierea parametrului P610.01
P610.05 Mod de veghe PID: timp de intérziere Ssec Vezi descrierea parametrului P610.01
4.9 Control PID - Punctul de reglare ajustat cu tastatura si semnal de feedback de tip 4-20mA
Parametru Functie Setare Descriere
P201.02 Sursa de referintd PID 1 Reglajul PID reglat de la tastatura
P210.00 Frecventa minima 30Hz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare Ssec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de decelerare
P430.01 Configuratie de intrare analoga 1 (Al1) 4 Semnal analog tip 4-20mA
P600.01 Activare PID 1 Functia PID este activata
P600.02 Sursa de feedback PID 1 Feedback PID conectat la intrarea analogica Al1
P610.01 Activarea modului de veghe PID 1 Modul de veghe PID activat. Modul de repaus este activat atunci cand frecventa
este mai mica decat P610.03 pentru un timp mai lung decét P610.05
P610.03 Modul veghe PID: frecvent blocatd 35Hz Vezi descrierea parametrului P610.01
P610.05 Mod de veghe PID: timp de intarziere 5sec Vezi descrierea parametrului P610.01
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5. PARAMETRI MOTOR

Parametru Functie Setare Descriere
P208.01 Tensiune de intrare CA 400V Introduceti valoarea tensiunii de alimentare
P300.00 Modul de control al motorului 6 Control caracteristic V / f, bucla deschisa
P302.00 Forma V /f 0 Liniara V / f (Aplicatii: benzi transportoare, ...)
1 Patratica V / f (Aplicatii: pompe, ventilatoare, ...)
P303.01 V/f Tensiune de baza 400V Setati aceeasi valoare a tensiunii nominale a motorului (P320.07)
P303.02 V| f Frecventa de baza 50Hz Setati aceeasi valoare a frecventei nominale a motorului (P320.05)
P315.01 Despégubirea de alunecare 5% Setati valoarea sugerata
P320.04 Viteza nominala a motorului _rpm Introduceti viteza nominald a motorului
P320.05 Frecventa nominald a motorului Hz Setati frecventa nominald a motorului
P320.06 Puterea nominald a motorului KW Setati puterea nominala a motorului
P320.07 Tensiunea nominald a motorului \ Setati tensiunea nominalé a motorului
P320.08 Cosphi nominal al motorului Setati cosphi-ul nominal al motorului
P323.00 Curent nominal al motorului _A Introduceti curentul nominal al motorului. Setéand acest parametru, protectia termica
a motorului va fi activata.

NOTA. Daca trebuie sa activati setul de control vectorial fara senzor setati P300.00 = 4.

Tofi ceilalti parametri trebuie 13sati la setarile implicite

Identificarea automata a datelor motorului
Urméand setarile parametrilor nominali ai motorului, se poate efectua identificarea automata a datelor motorului, ceea ce duce la cele mai bune setari ale parametilor. preconditi
— Motorul trebuie s fie rece.

- Toate datele motorului nominal sunt cunoscute si setate in VLB3 (vezi tabelul de mai sus).

- VLB3 este alimentat (tensiunea bus DC este disponibila).

- VLB3 este activat, fard erori si in starea dispozitivului ,Gata de pornire” sau ,Pornit”.

- Motorul este oprit (nu este activat pornirea).
- Nicio oprire rapida nu este activa.

Procedura

- Activati identificarea automaté a datelor motorului: Set P327.04 = 1.

- Emiteti comanda de pornire pentru a incepe procedura.

Parametru

Functie

Setare

Descriere

P327.04

Identificarea automata a datelor motorului

1 = Porniti identificarea automata a datelor motorului. Nota. in timpul proceduri,
motorul este alimentat!

Imediat ce procesul a fost inceput, caracteristica VLB3 si datele diagramei circuitului echivalent motor sunt identificate automat.

Procedura poate dura de la cateva secunde pana la minute. In timpul si dupa procedura, LED-ul "RDY" (albastru) este aprins permanent. Dupé finalizare, este necesara o comanda de pornire reinnoité pentru a porni

motorul.
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6. FUNCTII ADITIONALE

6.1 Configurarea functiei de iesire a releului

Pentru a configura functia iesirii releului cu contact de comutare (bornele NO-COM-NC) este necesar sé setati parametrul P420.01.

Aici sunt prezentate cele mai comune functii.

1 T T
L O
§=z
il
AC 240V
3A

Parametru Functie Setare Descriere
P420.01 Relay output function 50 Functia ,functionare”: releul se comuta atunci cand frecventa de iesire a VLB3 este
mai mare de 0,2 Hz.

56 Functia ,eroare activa”: releul comuta in caz de eroare activa.

70 Functia ,pragul de frecventa depasit”: releul se comuta atunci cand frecventa de
iesire a VLB3 este mai mare decét pragul stabilit in P412.00.

78 Functia ,limita curentd atins&™: releul comutd atunci cand curentul motorului este mai
mare sau egal cu pragul maxim stabilit in P324.00 (calculat ca% din curentul nominal
al motorului P323.00).

6.2 Configurarea functiei de iesire digitald DO1
Pentru a configura functia iesirii digitale (terminalele DO1-GND) este necesar sé setati parametrul P420.02.
100mA max
Load] yavnc
D D | O N = = D |
= = |||l |g > | =
S|2|5| |§|2|s|x|la|s|=|E2|2|2|5|=|8|H
Aici sunt prezentate cele mai comune functii.
Parametru Functie Setare Descriere
P420.02 Functia de iesire digitala DO1 50 Functia ,functionare”: iesirea DO1 este activatd atunci cand frecventa de iesire a
VLB3 este mai mare de 0,2Hz.

56 Functia ,eroare activa™ iesirea DO1 este activaté in caz de eroare activa.

70 Functia ,pragul de frecventa depasit”: iesirea DO1 este activatd atunci cand
frecventa de iesire a VLB3 este mai mare decat pragul stabilit in P412.00.

78 Functia ,limita de curent atinsd™ iesirea DO1 este activata atunci cand curentul

motorului este mai mare sau egal cu pragul maxim stabilit in P324.00
(calculat ca% din curentul nominal al motorului P323.00).

-JLovato
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6.3 Configurarea functiei de iesire analogica AO1

Pentru a configura functia iesirii analogice AO1 (terminalele AO1-GND) este necesar sé setati urmatorii parametri.

Parametru Functie Setare Descriere
P440.01 Interval de iesire analogic AO1 1 0...10vDC
2 0...5VDC
3 2...10vDC
4 4...20mA
5 0...20mA
P440.02 Functie de iesire analogica AO1 1 Frecventa reala de iesire (rezolutie 0,1 Hz)
2 Frecventa actuald stabilitd (rezolutie 0,1 Hz)
3 Semnal de intrare al intrarii analogice 1 (rezolutie 0,1%)
4 Semnal de intrare analog 2 (rezolutie 0,1%)
5 Curentul motor real (rezolutia 0.1 A)
6 Puterea de iesire realé (rezolutie 0,001 kW)
7 Valoarea reala a cuplului (rezolutie 0,1%)
P440.03 Definitia valorii semnalului care corespunde valorii minime la iesirea analogica AO1. 0 Exemplu: dacd iesirea analogicé este configurata cu intervalul 4... 20mA
(P440.01 = 4), P440.03 este valoarea semnalului care corespunde AO1 = 4mA.
P440.04 Definitia valorii semnalului care corespunde valorii maxime la iesirea analogica AO1. 1000 Exemplu: dacd iesirea analogica este configurata cu intervalul 4 ... 20mA

(P440.01 = 4), P440.04 este valoarea semnalului care corespunde AO1 = 20mA.

Exemplu: configurati iesirea analogica AO1 cu interval 0 ... 10VDC corespunzator intervalului de frecventa de iesire 0 ... 50Hz.

Parametru Functie Setare Descriere
P440.01 Interval de iesire analogic AO1 1 0...10VDC
P440.02 Functie de iesire analogica AO1 1 Frecventa reala de iesire (rezolutie 0,1 Hz)
P440.03 Definitia valorii semnalului care corespunde valorii minime la iesirea analogica AO1. 0 AO1 va fi OV cand frecventa de iesire este de 0,0 Hz.
P440.04 Definitia valorii semnalului care corespunde valorii maxime la iesirea analogica AO1. 500 AO1 va fi de 10V cand frecventa de iesire este de 50.0Hz.
6.4 Activati startul la functia de pornire (repornire automata)
g
ES
@
D [«p) (ww] ) —_ > [<p] N
= = olo|lo|lgo|g > | =
S|21|3 S|ICla|=s|a|ls|=|2|2|2|5|=|8|&
Parametru Functie Setare Descriere
P203.02 Start de la activarea pornirii (AUTOSTART) 1 — Motorul este pornit automat dupé pornirea tensiunii de retea a VLB3.
Cerinte:- Convertizorul VLB trebuie sa fie alimentat. - Functia ,Run” (P400.02)
trebuie asociata unei intréri digitale DI si trebuie mentinuta inchis pentru a permite
repornirea automata a motorului la pornire.
P200.00 Selectarea controlului 0 Comenzile pornire / oprire sunt gestionate de | / O flexibile.
P400.02 Comanda Pornire / Oprire 1 Comenzile pornire / oprire de la intrarea digitala DI1.

Mains voltage

VSD enable

(P400.01 = 1)

DI1 (run/stop command,

P400.02=11)

Output frequency S0Hz
40 Hz -+~

30Hz
20Hz
10 Hz:

0 Hz—+

Avertizare! Activarea acestui mod determina repornirea automata a motorului la pornirea tensiunii de retea convertizorului VLB3. Verificati dacé toate cerintele de siguranté sunt indeplinite.
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6.5 Comandarea intrarilor digitale de la PLC

Conexiune la PLC cu iesire de contact uscat

Conexiune la PLC cu iesire PNP

PLC VLB3

24V

DI

PLC VLB3

24V

DI

Conexiune la PLC cu iesire NPN

Conexiune la PLC cu iesire tensionata 24VDC

VLB3 PLC VLB3
DI 24 DI

PLC

GND GND

Nota. Setati P410.01 = 0 (nivel de afirmare a intrarilor digitale = scazut)

6.6 Configurarea modului automat (PID) / manual (reglare frecventd)

> = Senzor cu iesire
= ) 0..10VDC
o — =
= =2 -
55 S +
= k=3
=8 |= 2i8|glgiglg|leR|a|B|=|=|2|R
O =|© S|l |l |= 5 |m
v
—
—
Potentiometer

Scopul acestei configuratii este de a gestiona cu o intrare digitaléd comutarea ntre doua moduri de operare:
- Mod automat (AUT): unitatea de viteza variabila functioneaza cu un control automat PID
- Mod manual (MAN): unitatea de viteza variabilé este reglatd manual in frecventa.

Tn acest exemplu sunt utilizate urmatoarele intréri digitale:

Digital input Functie
DI Comanda pornirii / opririi, independent de modul selectat (AUT / MAN).
DI2 Comandati comutarea fntre modul AUT si MAN: deschis = modul AUT, inchis = modul MAN.
Mod automat (AUT)

Tn modul AUT, convertizorul functioneaza cu control PID, unde punctul de referinta PID este setat de la tastaturé si feedback-ul este monitorizat de la intrarea analogica Al1.

Tn acest exemplu am presupus cé la intrarea analogica Al1 este conectat un senzor de presiune cu iesire 0-10V, corespunzator unei presiuni de 0-15Bar cu o caracteristica liniara, asa cum se araté in diagrama urmétoare.

Pressure [Bar] A
15
(A1)
5 . Sensor
»
0 10 [v) output[V]

Aceasta inseamna cd: dacé iesirea senzorului este 0V inseamnd o presiune de 0 Bar, dacé iesirea senzorului este de 10 V inseamna o presiune de 15 Bar, daca iesirea senzorului este de 5 V inseamna o presiune
de 7,5 Bar, efc.

-JLovato 11
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in plus, in acest exemplu dorim s& permitem utilizatorului VLB3 s stabileasca un punct de referintd PID limitat de la 2 Bar la 8 Bar.

Mod manual (MAN)
Tn modul MAN, controlul PID este dezactivat si convertizorul functioneaza cu reglarea manuala a valorii de referinta a frecventei printr-un potentiometru conectat la intrarea analogicé AI2 (tip 0-10V).

Tn acest exemplu, configuram convertizorul pentru a oferi o frecventé de iesire de 0Hz atunci cand potentiometrul este la minimum de scala de reglare (0V) si o frecventd de 50Hz cand potentiometrul este la maxim (10V).

Output frequency A
[Hz] L ,
(AI2)
0 I > Potentiometer
0 10 (v signal [V]
Parametru Functie Setare Descriere
P201.01 Sursa de referinta pentru frecventd 3 Frecventa ajustaté cu intrare analogica 2 (Al2)
P201.02 Sursa de referinta PID 1 Reglajul PID reglat de la tastatura
P210.00 Frecventa minima 0Hz Introduceti valoarea frecventei minime
P211.00 Frecventa maxima 50 Hz Introduceti valoarea frecventei maxime
P220.00 Timp de accelerare 5 sec Introduceti valoarea timpului de acceleratie
P221.00 Timp de decelerare 5sec Introduceti valoarea timpului de decelerare
Configuratie | / O (Al1 = feedback PID, Al2 = valoarea de referinta a frecventei, DI1 = rulare / oprire, DI2 = comutator modul AUT-MAN)
P430.01 Configuratie de intrare analogd 1 (Al1) 0 Semnal analog de tip 0-10V
P430.04 Valoarea PID atunci cand Al1 este minima 0 Valoarea minima a semnalului Al1 exprimat in unitatea PID (OV = 0 unitate PID,
in acest exemplu corespunzétor cu 0 bar de presiune)
P430.05 Valoarea PID cand Al1 este maxim 15 Valoarea maximé a semnalului Al1 exprimata in unitatea PID (10V = 15 unitate PID,
in acest exemplu corespondent la 15 Bar de presiune)
P431.01 Configuratie de intrare analogica 2 (Al2) 0 Semnal analog de tip 0-10V
P431.02 Valoarea de frecventa atunci cand Al2 este minima 0Hz Introduceti valoarea de frecventd corespunzatoare semnalului Al2 la minimum (0V)
P431.03 Valoarea de frecventa atunci cand Al2 este maxima 50 Hz Introduceti valoarea de frecventd corespunzatoare semnalului Al2 la maxim (10V)
P400.02 Comanda Run / Stop " Executd / opreste comanda de la intrarea digitala DI1
P400.45 Dezactivati controlul PID 12 DI2 deschis = PID activat, cu conditia ca P600.01 = 1 (modul AUT) DI2 inchis = PID

dezactivat (modul MAN)

Configurarea parametrilor PID (modul AUT)

P600.01 Activare PID 1 Functia PID este activata
P600.02 Sursa de feedback PID 1 Feedback PID conectat la intrarea analogica Al1
P600.05 Frecventa minimé de operare PID 20% Valoarea minimé a frecventei de functionare a controlului PID exprimaté in% din

frecventa maxima a unitétii P211.00 (100% = P211.00 = 50Hz) In acest exemplu:
20% din 50Hz = 10Hz

P600.06 Frecventa maxima de operare PID 80% Valoarea maximé a frecventei de functionare a controlului PID exprimata in% din
frecventa maxima a unitatii P211.00 (100% = P211.00 = 50Hz). In acest exemplu:
80% din 50Hz = 40Hz

P605.01 Valoarea minimd a valorii de referinté PID 2 Valoarea minima a valorii de referintd PID setabile, exprimaté in unitatea PID.
in acest exemplu: 2 unitate PID, corespondent la 2 Bar de presiune.

P605.02 Valoarea maxima a valorii de referinta PID 8 Valoarea maxima a valorii de referinta PID setabile, exprimata in unitatea PID.
In acest exemplu: 8 unitate PID, corespondent la 8 Bar de presiune.

P606.01 Timpul de accelerare PID 10 sec Introduceti timpul de acceleratie al controlului PID

P606.02 Timp de decelerare PID 10 sec Introduceti timpul de decelerare al controlului PID

Exemplu de utilizare.
Dupé ce parametrii enumerati mai sus au fost stabiliti pe VLB3, testati functionarea:

Mentineti deschis intrarea digitald DI2 pentru a permite activarea modului automat (AUT).

Cu butoanele tastaturii A seteaza un punct de referinta PID, care pentru acest exemplu specific corespunde unei valori de reglare a presiunii. De exemplu, setati un punct de referinta PID de 4.0 PID Unit (=
4 Bar).

VLB3 a citit valoarea presiunii instalatiei (feedback PID) de la intrarea analogicé Al1, la care este conectatd iesirea unui senzor de presiune. Semnalul de tensiune 0-10 V al senzorului de presiune este transformat
automat de VLB3 intr-o valoare a presiunii conform parametrilor setati anterior (in acest exemplu: 0V = 0 Bar, 10V = 15 Bar).

Inchidei intrarea digitala DI1 pentru a actiona motorul.

Dacd presiunea instalatiei este mai micé decét valoarea de referintd (de exemplu, 2 Bar, care este mai micd de 4 Bar), VLB3 creste viteza motorului regland frecventa de iesire pana cand se ajunge la valoarea de
referinta PID. Tn acest exemplu specific, frecventa de iesire a unitétii de control PID cand este activa este limitat la 20% si 80% din frecventa maxima (50 Hz), ceea ce inseamna de la 10Hz la 40Hz.

Daca doriti s& comutati modul de operare pe modul manual (MAN), inchideti intrarea digitala DI2.

Acum controlul PID este dezactivat (valoarea semnalului Al1 este ignoratd). Frecventa de iesire a unitatii este reglaté cu potentiometrul extern, conectat la intrarea analogica Al2.

in acest exemplu specific, frecventa de iesire reglata cu potentiometrul poate fi reglatd de la OHz la 50Hz.

Pentru a comanda oprirea motorului, deschideti intrarea digitala DI1.

12 JiLovato
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6.7 Controlul convertizorului de la tastatura de la distanta EXCRDU1

VLB3 # VLB3 #2 VLB3#n

EXCRDU1

EXCRDUL

DEVICE L...32
L MAX = 600mt
TWISTED-PAIR CABLE

—

11
DX Z_— 0N (b2l
i 4 W l{ ] )
TA | T8 |coM| A~
Device N°1 Device N°*2 Device N°.
X216
VLB
NOTA.
VLB

- Terminalele ,TA" si ,TB" ale portului RS485 ale VLB3 au polaritatea inversaté in
comparatie cu terminalele ,A” si ,B” ale unitatii de afisare de la distantd EXCRDU1.

) ) ) .. ) ) Dip-switch
- Daca VLBS3 este ultimul nod al retelei RS485, este necesara introducerea rezistentei de

terminare a magistralei (integrata in VLB) prin setarea in pozitia ,ON" a comutatorului ,R”.
In caz contrar, trebuie sa lasati intrerupatorul ,R” in pozitia ,OFF".

pRARARAARAR T

R = terminating resistor
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Parametru Functie Setare Descriere
P201.01 Sursa de referintd pentru frecventa 5 Punct de set specificat prin retea
P201.02 Sursa de referintd PID 5 Setare PID specificata prin retea
P400.37 Activare retea 1 Retea activata
P510.01 Adresa nodului serial 1-255 Nod serial Modbus
P510.02 Rata de transfer 5 38400bps
P510.03 Formatul de date 1 8 biti de date, chiar paritate, 1 bit de oprire
P515.01 Réspuns la expirare 0 Niciun raspuns
P530.01 Parametrul Modbus 1 P123.00 Temperatura motorului
P530.02 Parametrul Modbus 2 P108.01 Putere de iesire
P530.03 Parametrul Modbus 3 P121.01 PID setpoint
P530.04 Parametrul Modbus 4 P121.02 Feedback PID
P530.05 Parametrul Modbus 5 P121.03 Starea PID
P530.06 Parametrul Modbus 6 P151.01 Timpul de functionare
P530.07 Parametrul Modbus 7 P107.00 Moment real
P530.08 Parametrul Modbus 8 P210.00 Frecventa minima
P530.09 Parametrul Modbus 9 P211.00 Frecventa maxima
P530.10 Parametrul Modbus 10 P605.01 PID, valoare min
P530.11 Parametrul Modbus 11 P605.02 PID, valoarea maxima
P530.12 Parametrul Modbus 12 P400.37 Activare control retea
P530.13 Parametrul Modbus 13 P201.01 Sursa de referinta pentru frecventd
P530.14 Parametrul Modbus 14 P201.02 Sursa de referintd PID
P530.15 Parametrul Modbus 15 P102.00 Frecventa actuala stabilita
P530.16 Parametrul Modbus 16 P121.01 Punctul de referinté PID real
P600.01 Activare PID 0o1 0 = Control PID dezactivat, 1 = Control PID activat
NOTA.
- Pentru a comunica cu tastatura de la distanta EXCRDU1, toti parametrii de mai sus (cu exceptia adresei nodului serial, care poate fi modificat dupa cum doriti) trebuie sa fie setate la valoarea indicaté in tabel.
~ T cazul utilizarii controlului PID, daca urmati configuratia de mai sus, semnalul de feedback trebuie conectat la prima intrare analogica Al1 a VLB3.
6.8 Coduri comune de erori
Cod eroare Descriere Posibile cauze Remediu
0x2350 Suprasarcina motorului (i2*t) Motor supraincarcat termic. Cauze posibile: Verificati dimensionarea unitatii.
- Curent continuu impermisibil. - Verificati incarcarea excesiva a mecanicii actionate de
- Procese de accelerare prea dese. masini / actionate.
- Procese de accelerare prea lungi.
0x2320 Scurtcircuit/Scurgere la pamant Defect de scurtcircuit / pamant al cablului motor Verificati cablul motorului.
— Curentul de incarcare capacitiv al cablului motorului este - Verificati lungimea cablului motorului.
prea mare. - Folositi cablul motorului cu capacitate mai scurtd sau mai
mica.
0x2382 Eroare It Utilizarea dispozitivului (| * t) prea mare prin procese de Verificati dimensionarea unitdtii.
accelerare frecvente si prea lungi.
0x3210 Supratensiune DC bus Tensiunea bus-DC a depasit pragul de eroare pentru - Reduceti performanta dinamica a profilului de incércare.
supratensiune (afisarea in parametrul P208.06, rezulta din - Verificati tensiunea de retea.
setarea tensiunii nominale de retea in P208.01). - Verificati setérile pentru gestionarea energiei de frana
Cauze posibile: (consultati capitolul Gestionarea energiei la franare din
- Energie de franare prea mare. instructiunile 1473).
- Tensiune de alimentare prea mare. - Conectati rezistenta de frana la unitatea de alimentare si
activati tocatorul de frana integrat.
- Reduceti céstigul de compensare pentru alunecare: setati
P315.01 = 5%.
0x3220 Subtensiune DC bus Tensiunea DC bus a scazut sub pragul de eroare pentru sub - Verificati tensiunea de retea.
tensiune (afisarea in parametrul P208.03, rezulta din setarea - Verificati tensiunea autobuzului continuu (vezi P105.00).
tensiunii nominale de retea in P208.01). - Verificati setarile de retea (vezi P208.01).
0x4210 Supratemperatura unitétii de alimentare Temperatura de incalzire a unitatii de alimentare (afisare - Asigurati o racire suficienté a dispozitivului.
in P117.01) a depasit pragul de eroare fixat 100 ° C. - Curatati fantele si ventilatoarele.
Cauze posibile: - Daca este necesar, inlocuiti ventilatorul.
- Temperatura ambientala prea ridicata. - Reduceti frecventa de comutare fn P305.00.
- Ventilatoarele sau fantele de ventilatie sunt poluate.
- Ventilatorul este defect.
0x4310 Supratemperatura motorului Senzorul de temperatura al motorului PTC conectat la bornele - Verificati dimensionarea unitatii.
T1-T2 méasoara o temperatura prea mare a motorului. - Verificati prezenta blocului de borne X109 si cablarea
Cauze posibile: bornelor T1-T2: daca este conectat vreun senzor de
- Motor prea fierbinte de curenti imperceptibil de mari. temperatura a motorului PTC, este necesar sd faceti un salt
— Motor prea cald prin Procese de accelerare frecvente intre bornele T1-T2 sau sa dezactivati monitorizarea
si prea lungi. temperaturii motorului prin setarea P309.02 = 0.
14
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